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Weitere Unterlagen
Erganzend zu diesem Dokument finden Sie unter www.turck.com folgende Unterlagen:
Datenblatt
EU-Konformitatserklarung (aktuelle Version)
Zulassungen
Betriebsanleitung des jeweilig verbauten Drehgebers

Zu lhrer Sicherheit
Bestimmungsgemafe Verwendung
Die Seilzuggeber der Baureihe DWE-... sind mit einem tiber eine Trommel gelagertem Stahl-
seil ausgestattet und geben am Ausgang ein Signal proportional zur Position des Seilzugs aus.
Die Gerate messen die Position oder die Positionsdanderung von Objekten. Die Geréate durfen
nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere Verwendung gilt als
nicht bestimmungsgemag. Fur daraus resultierende Schaden tibernimmt Turck keine Haftung.
Allgemeine Sicherheitshinweise
Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben, parame-
trieren und instand halten.
Das Gerét nicht 6ffnen. Durch die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann eine
Verletzungsgefahr entstehen.
Das Seil nicht Uber den spezifizierten Messbereich hinausziehen.
Das Seil wahrend des Betriebs vor Beriihrung schiitzen.
Das Seil nicht tiber Ecken und Kanten fiihren. Bei Bedarf Umlenkrollen verwenden, um die
Auszugsrichtung des Seils zu verandern.
Sensor nicht verwenden, wenn Knicke und Beschadigungen am Seil zu erkennen sind.
Den Sensor bei Montage im Freien bei Temperaturen unter 0 °C vor Eisbildung schiitzen.
Das Gerét erfiillt die EMV-Anforderungen fiir den industriellen Bereich. Bei Einsatz in Wohn-
bereichen MaBBnahmen treffen, um Funkstérungen zu vermeiden.
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Produktbeschreibung

Funktionen und Betriebsarten

Das im Seilzuggeber gelagerte Stahlseil muss mit dem Messobjekt verbunden werden. Bei
einer Abstandsanderung zwischen Messobjekt und Sensor wird das Seil gegen die Federkraft
aus dem Seilzuggeber herausgezogen und von der Trommel abgerollt.

Die Gerate nutzen einen Drehgeber, um mittels der Position und Umdrehungen der Trommel
den Abstand zum Messobjekt zu bestimmen.

Produktidentifizierung

Der jeweilige Signaltyp des Sensors kann tber die fiinfte Stelle (bei Efficiency-Line-Modulen
sechste Stelle) der Produktbezeichnung bestimmt werden (z. B. DWE-(E)-...-135-...-7A-...):

| DWE-...-155-...

Guide d'utilisation rapide

DWE-...-70-... | DWE-...-110-... |
DWE-...-135-... | DWE-...-155-...

Documents supplémentaires
Vous trouverez les documents suivants contenant des informations complémentaires a la
présente notice sur www.turck.com :

Fiche technique

Déclaration de conformité UE (version actuelle)

Homologations

Manuel de I'encodeur installé

Pour votre sécurité

Utilisation conforme

Les capteurs a cable de la série DWE-... sont équipés d'un céble en acier monté sur un tam-
bour. Ils émettent un signal proportionnel a la position du cable métallique. Ces appareils me-
surent la position ou le changement de position des objets. Les appareils ne doivent étre uti-
lisés que conformément aux présentes instructions. Toute autre utilisation est non conforme.

Turck décline toute responsabilité en cas de dommages causés par une utilisation non confor-

me.
Consignes de sécurité générales
Seul un personnel spécialement formé peut monter, installer, utiliser, paramétrer et entre-
tenir l'appareil.
N'ouvrez pas l'appareil. L'énergie élevée accumulée par le ressort d'entrainement entraine
un risque de blessure.
Ne tirez pas le cable au-dela de la plage de mesure spécifiée.
Evitez tout contact avec le cable pendant le fonctionnement.
N'acheminez pas le cable autour de coins ou sur des arétes. Si nécessaire, utilisez des pou-
lies pour changer la direction de déroulement du cable.
N'utilisez pas le capteur si vous constatez que le cable est déformé ou endommagé.
Protégez le capteur de la formation de glace lorsqu'il est installé a I'extérieur et exposé a
des températures inférieures a 0 °C.
L'appareil répond aux exigences CEM pour le domaine industriel. En cas d'utilisation dans
des zones résidentielles, prendre des mesures pour éviter les interférences radio.

Description du produit
Fonctions et modes de fonctionnement

Le cable en acier contenu dans le capteur a commande par cable doit étre relié a I'objet a mes-

urer. Lorsque la distance entre I'objet a mesurer et le capteur change, le cable se déroule du
capteur a commande par cable contre la force du ressort et sort du tambour.

Les appareils utilisent un encodeur pour déterminer la distance de I'objet a mesurer a l'aide de

la position et du nombre de tours du tambour.

Bezeichnung Signaltyp Identification du produit
7A Analogausgang 4...20 mA, Uin 10...30 V Le type de signal respectif du capteur peut étre identifié a I'aide du cinquiéme ensemble de
8B Analogausgang 0...10V, Uin 15...30V caractére§ (sixieme ensemble de caractéres pour les modules Efficiency Line) de la désignation
2HXXXX HTL, Uin 8...30 V, XXXX: PPR du produit (par exemple DWE-(E)-..-135~...7A~.):
! ! Désignation Type de signal
I0L328 10-Link, 32 Bit 7A Sortie analogique 4...20 mA, Uin 10...30 V
2BXXX(X) HTL, Uin 10...30 V, XXXX: PPR 8B Sortie analogique 0...10 V, Uin 15...30 V
9E43B Profinet, 43 Bit 2HXXXX HTL, Uin 8...30 V/, XXXX : PPR
9D38B CANopen, 38 Bit I0L32B 10-Link, 32 bits
Die Messldnge des Sensors kann tiber die zweite Stelle (bei EfflClency Line-Modulen dritte Stel- 2BXXX(X) HTL, Uin 10...30 V, XXXX: PPR
le) der Produktbezeichnung bestimmt werden (z. B. DWE-(E)-3000-.. .-...-...-...): 9E43B Profinet, 43 bits
Bezeichnung Messlange in mm 9D38B CANopen, 38 bits
DWE-250-... 250
DWE-500-... 500 La longueur de mesure du capteur peut étre identifiée a I'aide du deuxiéme ensemble de ca-
ractéres (troisiéme ensemble de caracteres pour les modules Efficiency Line) de la désignation
DWE-(E)-1000-.... 1000 du produit (par exemple DWE-(E)-3000-...-...-...-...) :
DWE-1250-... 1250 Désignation Longueur de mesure en mm
DWE-(E)-2000-... 2000 DWE-250-... 250
DWE-(E)-3000-... 3000 DWE-500-... 500
DWE-4000-... 4000 DWE-(E)-1000-... 1000
DWE-5000-... 5000 DWE-1250-... 1250
DWE-6000-... 6000 DWE-(E)-2000-... 2000
DWE-8000-... 8000 DWE-(E)-3000-... 3000
DWE-10000-... 10000 DWE-4000-... 4000
DWE-15000-... 15000 DWE-5000-... 5000
DWE-20000-... 20000 DWE-6000-... 6000
DWE-25000-... 25000 DWE-8000-... 8000
DWE-30000-... 30000 DWE-10000-.. 10 000
DWE-35000-... 35000 DWE-15000-... 15000
DWE-40000-... 40000 DWE-20000-... 20000
DWE-25000-... 25000
DWE-30000-... 30000
DWE-35000-... 35000
DWE-40000-... 40 000

Quick Start Guide
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Other documents
Besides this document, the following material can be found at www.turck.com:
Data sheet
EU Declaration of Conformity (current version)
Approvals
Manual for the respective encoder that has been installed
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For your safety
Intended use
The DWE-... product series of draw-wire sensors are equipped with a steel cable mounted on
a drum; they output a signal proportional to the position of the wire rope. The devices measu-
re the position or change in position of objects. The devices must only be used as described in
these instructions. Any other use is not in accordance with the intended use. Turck accepts no
liability for any resulting damage.
General safety instructions
The device must only be fitted, installed, operated, parameterized and maintained by trai-
ned and qualified personnel.

Do not open the device. The high stored energy of the drive spring can lead to risk of injury.

Do not extend the cable beyond the specified measuring range.

Avoid contact with the cable during operation.

Do not route the cable around corners or over edges. If necessary, use pulleys to change
the direction that the cable is being drawn.

Do not use the sensor if kinks or damage to the cable have been identified.

Protect the sensor from ice formation when mounted outdoors at temperatures below 0 °C.
The device meets the EMC requirements for industrial areas. When used in residential areas,

take measures to prevent radio interference.

Product description

Functions and operating modes

The steel cable stored in the draw-wire sensor must be connected to the measuring object. If
the distance between the measuring object and the sensor is changed, the cable is pulled out
of the draw-wire sensor against the spring force and unrolled from the drum.

The devices use an encoder to determine the distance from the measuring object by means of
the position and the number of revolutions of the drum.

Product identification

The respective signal type of the sensor can be determined by the fifth set of characters (sixth
set of characters for Efficiency Line modules) of the product designation

(e.g. DWE-(E)-...-135-...-7A-...):

Designation Signal type

7A Analog output 4...20 mA, Uin 10...30V
8B Analog output 0...10V, Uin 15...30 V
2HXXXX HTL, Uin 8...30 V, XXXX: PPR

10L32B 10-Link, 32 bit

2BXXX(X) HTL, Uin 10...30 V, XXXX: PPR

9E43B Profinet, 43 bit

9D38B CANopen, 38 bit

The measuring length of the sensor can be determined via the second set of characters (third
set of characters for Efﬂoency Line modules) of the product designation
(e.g. DWE-(E)-3000-....-...-...-...):

Designation Measuring length in mm
DWE-250-... 250
DWE-500-... 500
DWE-(E)-1000-... 1000
DWE-1250-... 1250
DWE-(E)-2000-... 2000
DWE-(E)-3000-... 3000
DWE-4000-.... 4000
DWE-5000-... 5000
DWE-6000-... 6000
DWE-8000-.... 8000
DWE-10000-... 10,000
DWE-15000-... 15,000
DWE-20000-... 20,000
DWE-25000-... 25,000
DWE-30000-... 30,000
DWE-35000-... 35,000
DWE-40000-... 40,000
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Wiring diagrams
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Kurzbetriebsanleitung Guide d'utilisation rapide Quick Start Guide
Montieren Installation Installing
A\ vorsicHT /\ ATTENTION /\ cauTion
Schnappendes Seil Rupture de cable Cable snapping

Verletzungsgefahr
»  Seil vorsichtig aushdngen und zurtickfiihren.

Risque de blessure
»  Détachez délicatement le cable et accompagnez-le lors de son enroulement.

By A
i—)— Ainv.

Risk of injury |5 8

»  Carefully detach the rope and guide it back.

Das Mess-Seil erst nach der Montage des Sensors vorsichtig aus dem Sensor ziehen und am
Messobjekt anbringen.

Die Seilzuggeber bestehen aus Drehgeber und Seilzug und kénnen wie folgt montiert werden:

DWE-...70-..., DWE-...110-..., DWE-...155-... montieren:
Montage mit Befestigungsplatte
Montage mit zwei M4- oder M5-Gewindebohrungen
Seilzug mit Befestigungsplatte montieren
» Seilzug an den zwei Bohrungen in der Befestigungsplatte am Montageort festschrauben.
Abb. 1
Seilzug mit zwei M4- oder M5-Gewindebohrungen montieren

[1] acHTUNG
Geréateschaden durch Befestigungsschrauben
Gerdteschaden
»  Befestigungsschrauben nicht tiefer als 5 mm in das Sensorgehause einschrauben.

Modellbezeichnung GewindegroBe

DWE-...-70-... 2XxX M4 und 2 x M5
DWE-...-110-... 2x M4
DWE-...-155-... 2x M4

» Befestigungsplatte abschrauben.

» Seilzug mithilfe der zwei M4-Gewindebohrungen am Montageort festschrauben.

DWE-...135-... montieren:
Montage mit Nutensteinen
Montage mit Klemmwinkeln

Drehgeber montieren

» Mitgelieferte Kupplung auf der Drehgeberwelle mit der Madenschraube befestigen (Inbus
2mm, 1,0 Nm).

» Zwischen der Auflageflache von Drehgeberflansch und Stiftende das Abstandsmal3 von 35
mm einhalten.

» Drehgeber so in den Klemmflansch der Seilzugmechanik einfiihren, dass der Stift der Kupp-
lung in der Feder sitzt.

» Drehgeber gegen Verdrehen sichern: Radial angeordnete Schraube in der Kupplung anzie-
hen (Inbus 3 mm, 1,5 Nm). % Abb. 3

Seilzug Uiber Nutensteine im Sensorgehduse montieren

» Nutensteine in die Sensornut einschwenken.

» Seilzug tiber die M6-Gewindebohrungen in den Nutensteinen am Montageort festschrau-
ben. % Abb. 4

Seilzug Giber Klemmwinkel montieren

» Klemmwinkel in die Sensornut einhaken und anschlieBend an der Profilschiene festschrau-
ben. ® Abb. 5

Seilclip anbringen

» Seilclip 6ffnen und Mess-Seil mit einem Schraubendreher senkrecht aus dem Sensor her-
ausziehen. Schrages Herausziehen des Mess-Seils vermeiden (maximale Abweichung zur
Vertikalen 3°).

» Messbereich zwischen Sensor und Messobjekt auf mogliche Kollisionen mit Personen und
Objekten tberprifen.

» Seilclip am Messobjekt einhdngen und Biigel des Seilclips schlieen.

» Den Sensor so installieren, dass bei Seilrticklauf der Stoppergummi nicht am Seilturm des
Sensors anstoft.

Abb. 2

AnschlieBen
» Sensor gemaB ,Wiring diagrams” anschlieRen.

In Betrieb nehmen
Nach Anschluss der Leitungen und Aufschalten der Versorgungsspannung geht das Gerét
automatisch in Betrieb.

Betreiben
Der Messbereich bzw. der Nullpunkt des Sensors beginnt nach ca. 2 mm Seilauszug. Die
mechanische Reserve am Ende des Messbereichs betragt ca. 20 mm.

Einstellen und Parametrieren
Die Informationen zum Einstellen und Parametrieren der angeschlossenen Drehgeber kdnnen
aus dem Handbuch des jeweils verbauten Drehgebers entnommen werden.

Instand halten
Das Gerét ist Wartungsfrei. Bei Verschmutzung das Gerat mit einem leicht élgetrankten Tuch
reinigen.

Reparieren

Das Gerat ist nicht zur Reparatur durch den Benutzer vorgesehen. Sollte das Gerat defekt sein,
nehmen Sie es auf3er Betrieb. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie unsere Riicknahme-
bedingungen.

Entsorgen
E: Die Gerate mussen fachgerecht entsorgt werden und gehéren nicht in den norma-
— len Hausmill.

Tirez délicatement le cable de mesure hors du capteur et fixez-le a I'objet a mesurer unique-
ment apreés avoir monté le capteur.
Le capteur a commande par céble se compose d'un encodeur et d'un céble et peut étre monté
selon I'une des méthodes suivantes :
Installation du DWE-...70-..., DWE-...110-..., DWE-...155-... :
Montage a l'aide d'une plaque de montage
Montage avec 2 trous filetés M4 ou M5
Installation du cable a l'aide d'une plaque de montage
P Vissez le cable dans les deux trous de la plaque de montage a I'emplacement d'installation.
fig. 1
Installation du cable avec 2 trous filetés M4 ou M5

[T avis

Endommagement de I'appareil di aux vis de montage
Endommagement de l'appareil
»  Ne vissez pas les vis de fixation a une profondeur supérieure a 5 mm dans le boitier de
capteur.

Désignation du modeéle Taille de filetage

DWE-...-70-... 2xM4et2xM5
DWE-...-110-... 2x M4
DWE-...-155-... 2x M4

» Dévissez la plaque de montage.

» Vissez le cable a l'aide des 2 trous filetés M4. = fig. 2

Installation du DWE-...135-...:
Montage a l'aide d'écrous a rainure
Montage a l'aide d'équerres

Installation du codeur

P Fixez le connecteur femelle fourni a I'axe du codeur a l'aide de la vis sans téte (clé Allen
2mm, 1,0 Nm).

» Conservez un jeu de 35 mm entre la surface de contact de la bride du codeur et I'extrémité
de la goupille.

» Insérez le codeur dans la bride de serrage du mécanisme de traction de cable de sorte que
la goupille du raccord soit dans le ressort.

» Fixez le codeur pour I'empécher de tourner : serrez la vis radiale du connecteur femelle (clé
Allen 3 mm, 1,5 Nm). = fig. 3

Installation du cable a I'aide d'écrous a rainure dans le boitier du capteur

» Faites pivoter les écrous a rainure dans la rainure du capteur.

» Fixez le cable a I'aide des trous filetés M6 des écrous a rainure a I'emplacement d'installati-
on. ® fig.4

Installation du cable a l'aide d'une équerre

» Placez I'équerre dans la rainure du capteur, puis vissez-la sur le rail profilé. = fig. 5

Fixation de I'attache-cable

» Ouvrez l'attache-cable et tirez le cable de mesure a la verticale a I'aide d'un tournevis pour
le dérouler du capteur. Veillez a ne pas dévier par rapport a la verticale lorsque vous tirez le
cable de mesure (déviation maximale : 3°).

P Assurez-vous que la zone de mesure entre le capteur et I'objet a mesurer ne présente pas
de risque de collision avec des personnes ou des objets.

» Fixez |'attache-cable a I'objet a mesurer et fermez-le.

» Installez le capteur de sorte que lorsque le cable s'enroule, la butée en caoutchouc n'entre
pas en contact avec l'enrouleur de cable dans le capteur.

Raccordement
» Raccordez le capteur conformément au « Wiring diagrams ».

Mise en marche
Aprés avoir raccordé les cables et aprés mise sous tension, I'appareil passe automatiquement
en mode de fonctionnement normal.

Fonctionnement
La plage de mesure ou le point zéro du capteur commence aprés environ 2 mm de déroule-
ment du cable. La réserve mécanique a la fin de la plage de mesure est d'environ 20 mm.

Réglages et paramétrages
Les informations relatives au réglage et au paramétrage des encodeurs raccordés figurent
dans le manuel de I'encodeur installé.

Maintenance
L'appareil ne nécessite aucune maintenance. En cas de contamination, nettoyez |'appareil avec
un chiffon et une petite quantité d'huile.

Réparation

L'appareil ne peut pas étre réparé par I'utilisateur. L'appareil doit étre mis hors service en cas

de dysfonctionnement. En cas de retour de I'appareil a Turck, veuillez respecter nos conditions

de retour.

Mise au rebut

K Les appareils doivent étre mis au rebut de maniére appropriée et ne pas étre jetés
avec les ordures ménageres.
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Only after mounting the sensor, carefully pull the measuring cable out of the sensor and at-
tach it to the measuring object.

oy 4
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The draw-wire sensor consists of an encoder and a cable and can be mounted as follows: 3_) Zinv. 7A
Installing the DWE-...70-..., DWE-...110-..., DWE-...155-...; 1 GND
Mounting with mounting plate PH >
Mounting with 2 x M4 or M5 threaded holes —=)————————— shield
Installing the cablg with a mounting Plate ' ' ) ) 2BXXX(X)/2HXXXX
» Screw the cable into the two holes in the mounting plate at the installation location.
fig. 1
Installing the cable with 2 x M4 or M5 threaded holes L= + l_: .
4 teach 1 i_) CAN_H
Dm NOTICE ) ) 15 o teach 2 T ——CPYN T
amage to the device due to mounting screws U— 1 —
Damage to the device 12 T)— CAN_GND
» Do not screw the mounting screws deeper than 5 mm into the sensor housing. 13 -—_—— -
Model designation Thread size
DWE-...-70-... 2 x M4 and 2 x M5 8B 9D38B
DWE-...-110-... 2 x M4
DWE-...-155-... 2 x M4 1 1
» Unscrew the mounting plate ;( o ;- '
» Screw the cable into place using the 2 x M4 threaded holes. # fig. 2 =C RD+ - ne
Installing the DWE-...135-...: E¥C TD- o n.c
Mounting with slot nuts 4G RD- 13 _
Mounting with clamping angle brackets
Installing the encoder
» Attach the supplied female connector to the encoder shaft with the set screw (Allen key 9E43B 9E43B
2mm, 1.0 Nm).
» Maintain a clearance of 35 mm between the contact surface of the encoder flange and the 1
end of the pin. — +
» Insert the encoder into the clamping flange of the cable pull mechanism so that the pin of i_) 10-Link
the coupling is in the spring. 5
» Secure the encoder to prevent it from rotating: Tighten the radial screw in the female e n.c.
connector (Allen key 3 mm, 1.5 Nm). = fig. 3 i—)— -
Installing the cable using slot nuts in the sensor housing
» Swivel in the slot nuts into the sensor groove.
10L328B

P Screw the cable into place using the M6 threaded holes in the slot nuts at the installation
location. = fig. 4

Installing the cable using a clamping angle bracket

» Hook the clamping angle into the sensor groove and then screw it onto the profile rail.

fig. 5

Attaching the cable clip

» Open the cable clip and pull the measuring cable vertically out of the sensor using a screw-
driver. Avoid pulling out the measuring cable at an angle (maximum deviation from
vertical: 3°).

» Check the measuring area between the sensor and the measuring object for any potential
collisions with persons or objects.

» Attach the cable clip to the measuring object and close the cable clip bracket.

» Install the sensor so that when the cable is returned, the rubber stop does not come into
contact with the cable tower in the sensor.

Connection
» Connect the sensor as shown in "Wiring diagrams."

Commissioning
The device is operational automatically once the cables are connected and the power supply
is switched on.

Operation
The measuring range or zero point of the sensor starts after approx. 2 mm of cable extension.
The mechanical reserve at the end of the measuring range is approx. 20 mm.

Setting and parameterization
Information on setting and parameterizing the connected encoders can be found in the ma-
nual for the respective encoder that has been installed.

Maintenance

The device is maintenance-free. If contaminated, clean the appliance with a cloth and a small
amount of oil.

Repair

The device is not intended for repair by the user. The device must be decommissioned if it is
faulty. Observe our return acceptance conditions when returning the device to Turck.
Disposal

E: The devices must be disposed of properly and do not belong in the domestic waste.
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Documentos adicionales
Ademads de este documento, se puede encontrar el siguiente material en la pagina
www.turck.com:

Hoja de datos

Declaracién de conformidad de la UE (version actual)

Aprobaciones

Manual para el respectivo codificador que se instalé

110-... |
~155-...

Para su seguridad
Uso previsto
Las series de productos DWE-... de sensores de desplazamiento de cable estdn equipadas con
un cable de acero montado en un tambor; generan una senal proporcional a la posicion del
cable metélico. Los dispositivos miden la posicién o el cambio en la posicién de los objetos.
Los dispositivos solo se deben usar como se describe en estas instrucciones. Ninguna otra for-
ma de uso corresponde al uso previsto. Turck no se responsabiliza de los dafos derivados de
dichos usos.
Instrucciones generales de seguridad
Solo el personal capacitado profesionalmente puede montar, instalar, operar, parametrizar
y dar mantenimiento al dispositivo.
No abra el dispositivo. La alta energia almacenada del resorte de accionamiento puede cau-
sar lesiones.
No extienda el cable mas all4 del rango de medicién especificado.
Evite el contacto con el cable durante el funcionamiento.
No tienda el cable alrededor de esquinas ni sobre bordes. Si es necesario, utilice poleas para
cambiar la direccion hacia la que se arrastra el cable.
No utilice el sensor si se han identificado torceduras o dafos en el cable.
Proteja el sensor de la formacién de hielo cuando se monta al aire libre a temperaturas infe-
rioresa 0 °C.
El dispositivo cumple los requisitos de EMC para las zonas industriales. Cuando se utilice en
zonas residenciales, tome medidas para evitar interferencias de radio.

Descripcion del producto

Funciones y modos de uso

El cable de acero almacenado en el sensor de desplazamiento de cable debe conectarse al ob-
jeto de medicién. Si se cambia la distancia entre el objeto de medicién y el sensor, el cable se
saca del sensor de desplazamiento de cable contra la fuerza del resorte y se desenrolla del
tambor.

Los dispositivos utilizan un codificador para determinar la distancia desde el objeto de medi-
cion por medio de la posicién y el nimero de revoluciones del tambor.

Identificacion del producto

El tipo de senal respectivo del sensor se puede determinar mediante el quinto conjunto de ca-
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racteres (sexto conjunto de caracteres para los médulos de la linea de eficiencia) de la designa- fe MBS (B TK)
cion del producto (p. ej., DWE-(E)-...-135-...-7A-...): DWE-250-... 250
7D(;nominacién ';i;l)z de selr’TaIA o4 20mA Ui de 10 DWE-500-... 500
32|Vaanaog|ca e4...20mA, Uinde 10... DWE-(E)-1000-... 1000
" o " DWE-1250-... 1250
8B Salida analégicade 0...10V, Uin de 15...30V
- DWE-(E)-2000-... 2000
2HXXXX HTL, Uin de 8...30 V, XXXX: PPR DWE-(E)-3000 3000
I0L32B I0-Link, 32 bits
. DWE-4000-... 4000
2BXXX(X) HTL, Uin de 10...30 V, XXXX: PPR
- - DWE-5000-.... 5000
9E43B Profinet, 43 bits DWE-6000 6000
9D38B CANopen, 38 bits
DWE-8000-... 8000
La longitud de medicién del sensor se puede determinar a través del segundo conjunto de ca- DWE-10000-.. 10,000
racteres (tercer conjunto de caracteres para los médulos de la linea de eficiencia) de la desig- .
nacién del producto (p. j., DWE-(E)-3000-....-...-...-...): DWE-15000-... 15,000
Denominacion Longltud de medicién en mm DWE-20000-.... 20,000
DWE-250-... 250 DWE-25000-.... 25,000
DWE-500-... 500 DWE-30000-... 30,000
DWE-(E)-1000-... 1000 DWE-35000-... 35,000
DWE-1250-... 1250 DWE-40000-... 40,000
DWE-(E)-2000-... 2000
DWE-(E)-3000-... 3000
DWE-4000-... 4000
DWE-5000-... 5000
DWE-6000-... 6000
DWE-8000-... 8000
DWE-10000-... 10000
DWE-15000-... 15000
DWE-20000-... 20000
DWE-25000-... 25000
DWE-30000-... 30000
DWE-35000-... 35000
DWE-40000-... 40000
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Gufa de inicio rapido VSEINBES] hE A% 7tol= Wiring diagrams
Instalacién =R x| 2 Us+ 1 .
-y oy
/A PRECAUCION A\ pi A Fo By A 14 teach 1
Rotura de cable BE R 70|15 ALHE oy Ainv 15 teach 2
Riesgo de lesiones FEZHARR 24 5 |
>  Separe cuidadosamente la cuerda y oriéntela de vuelta. > POHFETREHNESE, > EREZEXHAHA EEED FE RESHAAIR. Z‘)— B 2
Solo después de instalar el sensor, jale con cuidado el cable de medicién para sacarlo del sen- RABERREREZE , TN VBTN ENEAEBERPRE | FHFEEZIINEYE HIME MxIgt Folgt EH 70|22 MM SR ZAAHA Z 7|0 5 S ol (445 - Binv. - -
sor y fijarlo al objeto de medicion. J: AAl2. Ly 7
El sensor de desplazamiento de cable consta de un codificador y un cable, y se puede instalar NEARBRRFLRNNRAR , TREBUATHRRE . 2 ofolof MAME A2 & A0IE2 PAEID CHST 20| MAIE & 2aLich 18 Zinv. 7A
de la siguiente manera: ZIDWE-...70-..., DWE-...110-..., DWE-...155-... : DWE-...70-..., DWE-...110-..., DWE-...155-...: %] 1
Instalacién de DWE-...70-..., DWE-...110-..., DWE-...155-...: ERARERRE Mx| ZBl0lER Hx ?H')— GNP
Instalacién con placa de montaje {E A2 MNMAEMS B AL L% 2x M4 EEE M5 LIALE FHo 2 M| = )—————————— shield
Instalacién con 2 x orificios M4 o M5 roscados FERLERTENR Mx| ZololER Aol Mdx| 2BXXX(X)/ZHXXXX
Instalacion del cable con una placa de montaje > ERENE  FNRITFAREREHANLF. = B > x| x[0IM x| EB0|EQ| F T H A OIES LIAIR D™HGMAIR. » 231
» Atornille el cable en los dos orificios de la placa de montaje en la ubicacion de instalacion. ﬁfﬂz’i‘Mﬂ&MSRﬁ(ﬂyfﬁﬂﬁ 2x M4 EE M5 LALE T H2 2 7 0|F A 1
fig. 1 . + )
Instalacion del cable con 2 x orificios M4 o M5 roscados EX 14 teach 1 T: *
RRIGLIE B IRA M2 LIALZ QI8 &hx| 24 s g CANH
@ AVISO BERRRE x| &4 = U~ teach 2 1_-3— CAN_L
Darios al dispositivo debido a los tornillos de montaje > BEOHRERTIFARRBRINTES mmiTRE, > AX|LIAE MM 5t Eofl 5 mm 04 Z=0|X| OFH A2 12 T)— CAN_GND
Daiios en el dispositivo o - -
» No atorniﬁe los tornillos de montaje a una profundidad superior a 5 mm en la carcasa ASEH BARY 29 ™ LAt 571 o B
del sensor. DWE-...-70-... 2N M4AFI24NM5 DWE-...-70-... 2x M4 " 2x M5
S . DWE-...-110-... 2/NM4 DWE-...-110-... 2 x M4 8B 9D38B
Designacion del modelo Tamaiio de la rosca ~
DWE-.. 70-. . IxMdy2x M5 DWE-...-155-... 24 DWE-...-155-... 2 x M4
DWE-...-110-... 2x M4 > I TRER, > x| Z20|E LIALE FAAIR. e D+ 1 .
DWE-...-155- 2 x M4 > £ A2 MAR G A MR IT AL, 2 > 2 x M4 LIAFSE THES AL235104 70|28 LIALZ AR 2o TS AA. » T2l 2 ) )
; - 12G RD+ 12 n.c.
REDWE-...135-... : DWE-...135-...: &%]
» Desatornille la placa de montaje. FERFFERS R 22 |{EZ M%| i( TD- 14 n.c.
» Atornille el cable en su lugar con los 2 x orificios M4 roscados. # fig. 2 AR E AR ZeNm ztg "apslio 2 Mx| i( RD- 13 o _
Instalacion de DWE-...135-...: R EmEs QlF | Ax|
Instalacién con tuercas de ranura > EARERE (RAARF2mm , 1.0Nm ) FFREHTH B L Em 4B E R HID 3R Lo > DY LIAHAH EE AR 2mm, 1.0 Nm)E At 5104 M| B El female 7HAHEE A3 H
Instalacion con soporte angular > T2 4R E5 BR A 2 M AR R 5 5| A AR 5% 2 B4R 3535 mm Y R BR AFZEof 44 0|".;M| 9E43B 9E43B
Instalaci6n del codificador > R EREANENGHRE L2 D | ERERNEIMLTRES, > ol 3T 2|4E{2 O & EET B 2 AOIol 35 MmOl 2742 K RISHAIAIL.
P Fije el conector hembra suministrado al eje del codificador con el tornillo de ajuste (llave > EERBESUPSIEEER - ARAAERTE (3mm, 1.5Nm ) FERLERGFHRED » AIEHE A o|E B HAHLIZ o S E 2|HE{Z0f A stod HERIo| ElO| AZE]
Allen de 2 mm, 1 Nm). 984T, 3 Lo gmaga stict A U
» Mantenga una separacién de 35 mm entre la superficie de contacto de la brida del codifica- HHEBSAEPNEIRERESN » CtS ot Zo| AMAE7} 3| HEHK| St =2 TS AIL. female FHEE{ Q| BHALS LIALS i_: 1O-Link
dory el extremo del pasador. > IR A A B ZL|Ch Y BES BRI 3mm, 1.5Nm). » 183 2
» Inserte el codificador en la brida de sujecién del mecanismo de tendido del cable para que > EREMNE | FAEES FOMIBR ALY T AT, 4 MM st E0] &2 LIER AR50 #H 0|2 A& =——— n.c
el pin del acoplamiento esté en el resorte. VA b LR HEE E2{ MM 0l IR AAL. i_)_ -
» Asegure el codificador para evitar que gire: Apriete el tornillo radial en el conector hembra P OIRAEAEREST  RENESIEMSH L, 5 > Mx| Qx|0 28 HEN = M6 LIALE THE AL25104 70|28 LIALZ MRt2|ofl
(llave Allen de 3 mm, 1,5 Nm). % fig. 3 BEEHe HeAAIR. » T8l 4
Instalacién del cable mediante tuercas de ranura en la carcasa del sensor 10L32B

» Gire las tuercas en la ranura del sensor.

» Atornille el cable en su lugar con los orificios roscados M6 en las tuercas para ranura en la
ubicacién de instalacién. # fig. 4

Instalacion del cable mediante un soporte angular

» Inserte el soporte angular en la ranura del sensor y, luego, enrésquelo en el riel de perfil.

fig. 5

Fijacion del sujetador de cable

P Abra el sujetador de cable y jale verticalmente el cable de medicién con un destornillador.
Evite jalar el cable de medicién en un dngulo (desviacion méaxima de la vertical: 3°).

P Revise el drea de medicion entre el sensor y el objeto de medicién para ver si pueden pro-
ducirse colisiones con personas u objetos.

» Conecte el sujetador de cable al objeto de medicion y cierre el soporte del sujetador de ca-
ble.

» Instale el sensor de modo que, cuando el cable se devuelva, el tope de goma no entre en
contacto con la torre del cable en el sensor.

Conexion
» Conecte el sensor como se muestra en “Wiring diagrams”.

Puesta en funcionamiento
Después de conectar los cables y activar la tension de alimentacion, el dispositivo se pone en
funcionamiento automaticamente, en el modo normal.

Funcionamiento
El rango de medicién o punto cero del sensor comienza después de aproximadamente 2 mm

de extension del cable. La reserva mecénica al final del rango de medicién es de aproximada-
mente 20 mm.

Configuracion y parametrizacion
La informacion sobre la configuracion y la parametrizacién de los codificadores conectados se
puede encontrar en el manual del codificador respectivo que se instald.

Mantenimiento

El dispositivo no necesita mantenimiento. Si el dispositivo estd contaminado, limpielo con un

pafo y una pequena cantidad de aceite.

Reparacion

El dispositivo no esté disenado para que el usuario lo repare. El dispositivo se debe desinstalar

si presenta fallas. Siga nuestras politicas de devolucién cuando devuelva el dispositivo a Turck.

Eliminacion

E: Los dispositivos se deben desechar correctamente y no se deben mezclar con resi-
duos domésticos normales.
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