LUS211...

m Kurzbetriebsanleitung

Fullstandssensoren LUS211...

Weitere Unterlagen
Ergénzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende
Unterlagen:

Datenblatt

Betriebsanleitung

10-Link-Parameter

EU-Konformitétserklarung (aktuelle Version)

Zulassungen

Zu lhrer Sicherheit

BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Ultraschall-Fullstandssensoren der Baureihe LUS211... erfassen bertihrungslos die Anwe-
senheit von festen oder fliissigen Objekten sowie den Abstand zu den Objekten.

Die Geréte durfen nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere
Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemaB. Fuir daraus resultierende Schaden Gbernimmt
Turck keine Haftung.

Allgemeine Sicherheitshinweise
Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben, paramet-
rieren und instand halten.
Das Gerét nicht im Bereich des Personen- und Maschinenschutzes einsetzen.
Nicht alle Objekte werden vom Sensor gleich gut erkannt. Die Erkennung des Objekts vor
dem regularen Betrieb priifen.
Bei defektem Stecker sowie bei sichtbaren Fehlern am Sensor Gerat austauschen.
Das Gerat ausschlieBlich innerhalb der technischen Spezifikationen betreiben.

Produktbeschreibung

Geratelibersicht

Siehe Abb. 1: Frontansicht, Abb. 2: Abmessungen LUS211...-34-..., Abb. 3: Abmessungen
LUS211...-51-...

Funktionen und Betriebsarten
Typ Ausgang
LUS211-2UPNB8... 2 Schaltausgénge (PNP/NPN/Auto)

LUS211-LI2UPN8... 1 Schaltausgang (PNP/NPN/Auto) sowie 1 Schaltausgang (PNP/NPN/
Auto) oder 1 Analogausgang (I/U/Auto)

Das Gerét misst die Distanz zwischen dem Erfassungsobjekt und dem Ende des Prozessan-
schlusses. An den Ausgéngen stellt das Gerét je nach Ausfiihrung Analog- oder Schaltsignale
zur Verfligung. Fur die Schaltausgange lassen sich ein Single Point Mode (SPM), Two Point
Mode (TPM) oder Window Mode (WIn) festlegen. Im Single Point Mode wird ein Grenzwert ge-
setzt, an dem der ausgewdhlte Schaltausgang seinen Schaltzustand d@ndert. Im Two Point Mode
werden ein unterer und ein oberer Grenzwert gesetzt, an dem der ausgewdhlte Schaltausgang
bei steigendem oder fallendem Messwert seinen Schaltzustand andert. Im Window Mode
werden eine untere und eine obere Fenstergrenze gesetzt. AuBerhalb des Fensters andert der
ausgewahlte Schaltausgang seinen Schaltzustand. Der Ausgabebereich des Analogausgangs
ist frei auf den Messbereich skalierbar.

Zusatzlich wird der Messwert Uber die 10-Link-Prozessdaten an die libergeordnete Steuerungs-
ebene gesendet. Auf dem Display wird wahlweise der erfasste Abstands-, Fiillstands- oder
Volumenwert angezeigt.

Die Werte lassen sich in den folgenden Einheiten anzeigen und Uber die Prozessdaten tibertra-
gen:

Montieren

Der Sensor erfasst die Medienoberflache, die dem Sensor am néchsten ist, und gibt den

Abstand aus.

Je nach Anwendungsfall dirfen die Sensoren in beliebiger Ausrichtung montiert werden. Die

Schallwelle breitet sich senkrecht zur Schallwandlerfliche mit einem Offnungswinkel von 15°

(LUS211-40...) bzw. 16° (LUS211-130...) aus. Die Anzeige des Displays ist um 180° drehbar

(siehe Parameter DiSr). Das maximale Anziehdrehmoment bei der Befestigung des Sensors

betragt 40 Nm.

» Sensor am vorgesehenen Einsatzort montieren (s. Abb. 4).

» Sensor so montieren, dass keine Fremdobjekte im Erfassungsbereich oder in der Blindzone
smin liegen. Blindzone und Erfassungsbereich entnehmen Sie Abb. 5 und Abb. 6.

» Bei Verwendung von mehr als einem Ultraschallsensor in einer Applikation: Uberschneidung

der Schallkeulen vermeiden. Eine Uberschneidung kann auftreten, wenn zwei Sensoren

naher als 200 mm (LUS211-40...) bzw. 450 mm (LUS211-130...) zueinander montiert sind.

Wird dieser Abstand unterschritten, Sensoren liber |O-Link synchronisieren. Lesen Sie dazu

mehr in der Betriebsanleitung und dem |O-Link-Parameterhandbuch.

Optional: Zur Ausrichtung des Anschlusses an die I/O-Ebene sowie flr optimale Bedienung

und Lesbarkeit den Sensorkopf im Bereich von 340° drehen.
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Anschlieen

[i] HINWEIS

Das Gerat muss aus SELV/PELV versorgt werden, das die Anforderungen an einen Strom-
kreis mit begrenzter Energie gemaB UL61010-1 3rd Edition (IEC/EN 61010-1) erfillt.

» Gerat gemaf3, Wiring diagrams” anschlieen.

In Betrieb nehmen

Nach Aufschalten der Versorgungsspannung geht das Gerat automatisch in Betrieb.

Der Sensor ist per Default in der Betriebsart Abstand (DST) eingestellt.

» Betriebsart Abstand (DST), Fiillstand (LVL) oder Behaltervolumen (VOL) tiber das Extented-

Functions-Menii EF oder die Turck Automation Suite (TAS) auswéhlen.

Fir die Betriebsart passende IODD installieren.

= Bei erneuter Auswahl einer Betriebsart werden alle Parameter auf Werkseinstellungen
zurlickgesetzt.
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» In den Betriebsarten Fiillstand (LVL) oder Behaltervolumen (VOL):
Um Fehlermeldungen zu vermeiden, erst das Schaltverhalten Giber das Untermenii OUT und
danach die Geometriedaten {iber das Untermeni GEOM eingeben.
Betreiben
LED-Status-Anzeigen - Betrieb
LED Anzeige Bedeutung
PWR griin Gerét betriebsbereit
blinkt grin |10-Link-Kommunikation
FLT  rot Fehler
DST griin Entfernung zwischen Sensor und Oberflache in ausgewdhlter
Einheit
LVL  grin Levelanzeige in ausgewdhlter Einheit
VOL griin Fullvolumen in ausgewahlter Einheit

SSI blinkt gelb (1 Hz)
blinkt gelb (2 Hz)
blinkt gelb (4 Hz)

Signalstarke < 20 %
Signalstarke > 20 % < 40 %
Signalstarke > 40 % < 60 %

Display-Anzeigen

Display = Bedeutung

---- Sensorausfall

HW interner Hardwarefehler

SC1 Kurzschluss an Ausgang 1

SC2 Kurzschluss an Ausgang 2

SC12 Kurzschluss an beiden Ausgdngen

WB 2 Drahtbruch an Stromausgang 2

PArA inkonsistente Tankgeometriedaten

VOLT Betriebsspannung auBerhalb des zuldssigen Bereichs
LOAD Birde am Analogausgang auf3erhalb des zuldssigen Bereichs
Oor+ Wert auBerhalb des Messbereichs:

Abstand (DST): Messwert = 40,5 cm (LUS211-40-...); = 131 cm (LUS211-130...)
Fullstand (LVL): Messwert > 39,5 cm (LUS211-40-...); 2 117 cm (LUS211-130...)
Volumen (VOL): Maximaler Messwert Uberschritten. Der maximale Messwert ist
abhéngig von der gewdhlten Tankgeometrie.
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Additional
information see

Oor- Wert auRerhalb des Messbereichs:
Abstand (DST): Messwert < 0,5 cm (LUS211-40-...); = 13 cm (LUS211-130...)
Fullstand (LVL): Messwert <0 m
Volumen (VOL): Messwert < 0 m3

Oor keine Messdaten vorhanden
TEMP Geratetemperatur auBerhalb des zuldssigen Bereichs
Err unspezifizierter Fehler

Einstellen und Parametrieren
Den Parametriervorgang Uber Touchpads entnehmen Sie der beiliegenden Parametrieranlei-

tung. Die Parametrierung Uber |0-Link ist beispielhaft im |0-Link-Parameterhandbuch erldutert.

Instand halten
Das Gerét ist wartungsfrei, bei Bedarf mit einem feuchten Tuch reinigen.

Reparieren

Das Gerét ist nicht zur Reparatur durch den Benutzer vorgesehen. Sollte das Geréat defekt sein,
nehmen Sie es auBer Betrieb. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie bitte unsere Riicknahme-
bedingungen.

Entsorgen
Die Gerate mussen fachgerecht entsorgt werden und gehéren nicht in den normalen
Hausmiill.
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Abstand und Fiillstand in mm, m, in, ft gelb Signalstarke > 60 % < 80 %
Volumen in |, m?,in®, ft%, gal grin Signalstérke > 80 %
Fur die Anzeige von Fillstands- oder Volumenwerten mussen zusatzliche Informationen tiber PCT aus Anzeige in der ausgewdhlten Einheit
den Medienbehilter im Gerdt gespeichert werden. LOC gelb Gerat gesperrt
Das Gerét ist Uiber |0-Link und tGber Touchpads parametrierbar. blinkt gelb Prozess,Sperren/Entsperren” aktiv
aus Gerat entsperrt
| gelb Schaltausgang 1 ist aktiv
Il gelb Schaltausgang 2 ist aktiv
Technische Daten
Messbereich 40 cm (LUS211-40...) Ausgang 1 Schaltausgang oder |O-Link
130 cm (LUS211-130...) Ausgang 2 Schalt- oder Analogausgang
Blindzone 5 mm (LUS211-40...) Bemessungsbetriebsstrom <150 mA
“ 130 mm (LUS211-130...) Schutzart IP67/IP69K
Auflosung o Usors0) Gewicht 3229 (LUS211..51-...)
312 g (LUS211...-34-...)
Hysterese ?ynTrrEL(lLJS;;f%O) ) Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) EN 61326-2-3:2013
Umgebungstemperatur 25, 470°C SFhocP(festigkfzit . 50 g (11 ms), EN 60068-2-27
Luftfeuchtigkeit 0...99% Vibrationsfestigkeit 209 (10...2000 Hz), EN 60068-2-6
Betriebsspannung 17...33V

Leistungsaufnahme max. 19 W (3 W intern, 16 W extern)
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Other documents
Besides this document, the following material can be found on the Internet at www.turck.com:
Data sheet
Instructions for use
10-Link parameters
EU declaration of conformity (current version)
Approvals

For your safety

Intended use

The ultrasonic level sensors of the LUS211... series detect without contact the presence of solid
or liquid objects and measure the distance to those objects.

The devices must only be used as described in these instructions. Any other use is not in ac-
cordance with the intended use. Turck accepts no liability for any resulting damage.

General safety instructions
The device must only be mounted, installed, operated, parameterized and maintained by
trained and qualified personnel.
Do not use the device for the protection of persons or machines.
The sensor is not able to detect all objects equally well. Test detection of the object before
regular operation.
Replace any devices with defective connectors or visible defects on the sensors.
Only operate the device within the limits stated in the technical specifications.

Product description
Device overview
See fig. 1: Front view, fig. 2: Dimensions LUS211...-34-.., fig. 3: Dimensions LUS211...-51-...

Functions and operating modes
Type Output
LUS211-2UPNB8... Two switching outputs (PNP/NPN/Auto)

LUS211-LI2UPN8... 1 switching output (PNP/NPN/Auto) as well as 1 switching output
(PNP/NPN/Auto) or 1 analog output (I/U/Auto)

The device measures the distance between the detected object and the end of the process
connection. The device provides analog or switching signals at the outputs depending on type.
A single point mode (SPM), two point mode (TPM) or window mode (WIn) can be set for the
switching outputs. In single point mode, a limit value is set at which the selected switching
output changes its switching state. In two point mode, a lower and an upper limit are set at
which the selected switching output changes its switching state as the measured value rises
or falls. In window mode, a lower and an upper window limit are set. Outside the window, the
selected switching output changes its switching state. The output range of the analog output is
freely scalable to the measuring range.
The measured value is also sent via the |O-Link process data to the higher control level. The
display shows the measured value of either the distance, level or volume.
The values can be displayed in the following units and transferred via the process data:
Distance and level in mm, m, in, ft
Volume in |, m? in®, f&, gal
Additional information about the container of the medium must be stored in the device in
order to display level and volume values.
The device parameters can be set via I0-Link and via touchpads.

Installing

The sensor detects the surface of the medium nearest to the sensor and outputs the distance.

The sensors can be installed in any alignment according to application requirements. The

sound wave is propagated vertically to the sonic transducer at an opening angle of 15°

(LUS211-40...) and 16° (LUS211-130...). The display of the unit can be rotated by 180° (see

parameter DiSr). The maximum tightening torque when mounting the sensor is 40 Nm.

» Mount the sensor at the intended location (see fig. 4).

» Install the sensor in such a way that no foreign objects are located in the measuring range or
in the blind zone s ;.. For the blind zone and detection range, see fig 5 and fig. 6.

» If using more than one ultrasonic sensor in an application: Avoid overlapping of sonic cones.

Overlapping can occur when two sensors are mounted closer than 200 mm (LUS211-

40...) or 450 mm (LUS211-130...) to each other. If this distance is undershot, synchronize

the sensors using 10-Link. Read more on this in the instructions for use and in the I0-Link

parameters manual.

Optional: Rotate the sensor head within the 340° range to align the connection to the

1/0 level as well as to ensure optimum operability and readability.
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Connection

[i] NOTE

The device must be provided with an SELV/PELV power supply that is compliant with the
requirements for a limited energy circuit in accordance with UL61010-1 3rd Edition (IEC/
EN 61010-1).

» Connect the device as shown in "Wiring diagrams.”

Commissioning

The device is operational automatically once the power supply is switched on.

The sensor is set by default to the Distance (DST) operating mode.

» Select the Distance (DST), Level (LVL) or Container volume (VOL) operating mode from the
Extended Functions menu (EF) or the Turck Automation Suite (TAS).

» Install the appropriate IODD for the operating mode.

= Selecting a new operating mode will reset all parameters to their factory defaults.

» In Level (LVL) or Container volume (VOL) modes:
To avoid fault signals, first enter the switching behavior via the OUT submenu and then the
geometry data via the GEOM submenu.

Operation
LEDs — operation
LED Display Meaning
PWR Green Device is operational
Green flashing 10-Link communication
FLT  Red Error
DST Green Distance between the sensor and the surface in selected unit
LVL  Green Level display in selected unit
VOL Green Filling volume in selected unit

SSI Yellow flashing (1 Hz) Signal strength <20 %
Yellow flashing (2 Hz) Signal strength > 20 % < 40 %
Yellow flashing (4 Hz) Signal strength > 40 % < 60 %

Yellow Signal strength > 60 % < 80 %
Green Signal strength > 80 %
PCT Off Display of the selected unit
LOC Yellow Device locked

Yellow flashing "Lock/unlock" process active
Off Device unlocked

Display indications

Display  Meaning

---- Sensor failure

HW Internal hardware fault

SC1 Short circuit at output 1

SC2 Short circuit at output 2

SC12 Short circuit at both outputs
WB 2 Wire break at current output 2

PArA Inconsistent tank geometry data

VOLT Operating voltage outside the permissible range
LOAD Load at the analog output outside the permissible range
Oor+ Value outside the measuring range:

Distance (DST): Measured value = 40.5 cm (LUS211-40-...);

>131cm (LUS211-130...)

Level (LVL): Measured value = 39.5 cm (LUS211-40-...); = 117 cm (LUS211-130...)
Volume (VOL): Maximum measured value exceeded. The maximum measured
value depends on the selected tank geometry.

Oor- Value outside the measuring range:
Distance (DST): Measured value < 0.5 cm (LUS211-40-...); = 13 cm (LUS211-130...)
Level (LVL): measured value <0 m
Volume (VOL): Measured value < 0 m3

Oor No measurement data available
TEMP Device temperature outside the permissible range
Err Unspecified error

Setting and parameterization

To set the parameters via the touchpads, refer to the enclosed parameter setting instructions.
Details and examples of parameter setting via I0-Link are provided in the 10-Link parameter
manual.

Maintenance
The device is maintenance-free. Clean with a damp cloth if required.

Repair
The device must not be repaired by the user. The device must be decommissioned if it is faulty.
Observe our return acceptance conditions when returning the device to Turck.

Disposal
The devices must be disposed of properly and do not belong in the domestic waste.

| Yellow Switching output 1 is active
Il Yellow Switching output 2 is active
Technical data
Measuring range 40 cm (LUS211-40...) Output 1 Switching output or IO-Link
130 cm (LUS211-130...) Output 2 Switching or analog output
Blind zone 5 mm (LUS211-40...) Rated operational current <150 mA
Resolut (1)350 mm((LtJU55221111 :030')‘ ) Type of protection IP67/1P69K
esolution .5 mm -40... -
Weight 3229 (LUS211...-51-...
1 mm (LUS211-130....) €9 3123§LU5211 2 ;
Hysteresis ??n:‘rfl'(lﬂa;;f?m) ) Electromagnetic compatibility (EMC) EN 61326-2-3: 2013
Ambient temperature 25, 470°C Shockireswta'nce 509 (11 ms), EN 60068-2-27
Air humidity 0...99% Vibration resistance 20 g (10...2000 Hz), EN 60068-2-6
Operating voltage 17...33V

Power consumption Max. 19W (3 W internal, 16 W external)

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraBRe 7, 45472 Milheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com
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Wiring diagrams

LUS...LI2UPN

+
out 2: switch / analog

out 1: switch / 10-Link

LUS...UPN...

+
out 2: switch

out 1: switch/IO-Link
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m Parametrieranleitung

Einstellen und Parametrieren

Mit den Touchpads [MODE] oder [SET] navigieren Sie durch das Hauptmen (Abb. 7) sowie
durch die Untermentiis OUT... (Abb. 8), das Extended-Functions-Meni EF (Abb. 10) oder das

Geometrie-Men{ GEOM (Abb. 11). Mit [ENTER] wéhlen Sie das jeweilige Untermenti aus. Durch

gleichzeitiges Beriihren von [MODE] und [SET] brechen Sie die Parametrierung ab. Das Gerat

kehrt zum Standard-Display zuriick.

Gerét sperren

» [MODE] und [SET] gleichzeitig fiir 3 s berthren.
= Wahrend die LED LOC blinkt, erscheint Loc auf dem Display und erlischt.

= LED LOC leuchtet gelb.

Wenn die Touchpads des Sensors 1 min unbetatigt bleiben, wird der Sensor automatisch

gesperrt.

Gerat entsperren

» [ENTER] 3 s beriihren, bis alle griinen Balken blinken.

» Nacheinander [MODE], [ENTER], [SET] beriihren: Beim Beriihren jedes Touchpads erscheinen

zwei rote blinkende Balken. Wenn sich die beiden roten Balken griin farben, das nachste

Touchpad beriihren.

» Wenn sechs griine Balken auf dem Display blinken, Touchpads loslassen.

= LED LOC erlischt.

= uLoc erscheint im Display und erlischt.

Parameterwerte liber Touchpads einstellen
» Wenn beim Beriihren von [MODE] oder [SET] ein rotes Lauflicht angezeigt wird und die LED

LOC leuchtet, Gerét entsperren.

» [MODE] oder [SET] bertihren, bis der gewiinschte Parameter angezeigt wird.

vy

Mit [ENTER] Parameter auswéhlen (Abb. 7).
Angezeigten Wert dndern: [SET] 3 s beriihren, bis das Display nicht mehr blinkt. Oder:

[MODE] beriihren, um zur Parameterauswahl zurtickzukehren.

v

Wert Uber [MODE] oder [SET] schrittweise erhohen oder senken. Bestimmte Werte lassen

sich durch dauerhaftes Berlihren von [MODE] oder [SET] kontinuierlich dndern (Abb. 7).
» Mit [ENTER] den gednderten Wert speichern. Der gespeicherte Wert blinkt zweimal.

Sensor mit Passwort schiitzen:

» PASS im EF-Meni wahl

en.

» Werte Uber [SET] andern.
» Mit [MODE] zwischen den vier Stellen des Passworts navigieren (Abb. 9).
» Neues Passwort mit [ENTER] speichern.

Parameter im Hauptmenii

Erlduterung  Funktion

OUT1  Untermeni  Einstellmdglichkeiten Schaltausgang 1
Ausgang 1

OUT... Untermeniu  Einstellmdglichkeiten weiterer Ausgange
Ausgang ...

DISP Unterment zusétzliche Einstellmoglichkeiten,
Display siehe Tabelle ,Parameter im Unterment DISP”

EF Untermenii zusatzliche Einstellmoglichkeiten,
Extended siehe Tabelle,,Parameter im Untermenti EF”
Functions

GEOM Untermeniti  zusétzliche Einstellmdoglichkeiten fur Flllstand (LVL) und
Geometrie Behaltervolumen (VOL),

siehe Tabelle,,Parameter im Untermenii GEOM”

Parameter in den Untermeniis OUT... (Ausgédnge)

Erlduterung

Optionen Funktion

PrvA Prozessdaten MDC1 Parametrierung der Ausgénge Uber Prozessdaten
Kanal Kanal 1 in ausgewahlter Einheit abhédngig von der
eingestellten Betriebsart
Zuordnung Prozess-Eingangsdaten: Kanal 1 =SSC 1.1,
Kanal 2=55C 1.2
MDC2 Parametrierung der Ausgénge Uber Prozessdaten
Kanal 2 in Prozent abhéngig von der eingestellten
Tankgeometrie
Zuordnung Prozess-Eingangsdaten: Kanal 1 =SSC 2.1,
Kanal 2=55C2.2
OTYP  Ausgangstyp  SSP Schaltausgang
(0uT2) AnA Analogausgang
MODE OFF
SPM Single Point Mode
Win Window Mode (Fensterfunktion)
TPM Two Point Mode
SP1 Grenzwert 1 SPM: Grenzwert, an dem der Schaltausgang seinen
Schaltzustand @ndert
TPM: oberer Grenzwert, an dem der Schaltausgang bei
steigendem Messwert seinen Schaltzustand dndert
WIn: obere Fenstergrenze, an dem der Schaltausgang
seinen Schaltzustand dndert
SP2 Grenzwert 2 TPM: unterer Grenzwert, an dem der Schaltausgang

bei fallendem Messwert seinen Schaltzustand dndert

WIn: untere Fenstergrenze, an dem der Schaltausgang
seinen Schaltzustand dndert

Parameter setting

@

Current value

Save value

Held

Gradually

HYST  Hysterese Die min. Hysterese betragt 50 mm. Parameter im Untermenii EF (Extended Functions)
Die }:ngx. gysterese umfasst den kompletten Wertebe- Erlauterung Optionen  Funktion
LOGI Schaltioaik HIGH re: €5 SENSOrs. SEMO Set Mode DST Abstandsanzeige
incv:rtti:r%In 021 LVL Fullstandanzeige
LOW 120 - VOL Volumenanzeige
P-n \Sligg?tl;irslgang AUTO automatische Erkennung (NPN/PNP) UniL  Léngeneinheit mm Millimeter
PnP N-schaltend m Meter
nPn P-schaltend In Zoll
FOU Verhalten im on Schaltausgang: FT Ful
Fehlerfall (z. B. Der Ausgang schaltet im Fehlerfall aktiv. —— -
Drahtbruch UnlV  Volumeneinheit L Liter
oder Kurz- Analogausgang: (von m3 Kubikmeter
schluss) Fehlerwert abhdngig vom Analogsignal und von der in3 Kubikzoll
— :ir;]gTstellten Funktion an Ausgang 2 (OUT2) 3 Kubikful
chaltausgang: GAL Gallonen
Der A haltet im Fehlerfall inaktiv.
er Ausgang schaltet Im Fenleriall Inaktlv HI Maximalwert- Der héchste Messwert wird gespeichert und angezeigt.
Analogausgang: Speicher
Fehlerwert abhidngig vom Analogsignal und von der Lo Minimalwert- Die niedrigste Messwert wird gespeichert und
eingestellten Funktion an Ausgang 2 (OUT2) Speicher angezeigt.

Don Einschalt- 0...60 s in Schritten von 0,1 s dAP  Dampfung Filter fir Messspitzen von kurzer Dauer oder hoher
verzégerung (0 = Verzdégerungszeit nicht aktiv) Schaltausgang Frequenz: 0...8 s in Schritten von 0,01 s
Schaltausgang dAA  Dampfung Filter fiir Messspitzen von kurzer Dauer oder hoher

DOFF  Ausschalt- 0...60 s in Schrittenvon 0,1 s Analogausgang Frequenz: 0...8 s in Schritten von 0,01 s
verzégerung (0 =Verzdgerungszeit nicht aktiv) OPHr Betriebs- Anzeige der Betriebsstunden in Jahren (y), Tagen (d)
Schaltausgang stundenzahler und Stunden (h)

AMOD Analogausgang AUTO automatische Erkennung (4...20 mA/0...10V) PASS Passwort Passwort festlegen und Passwortschutz aktivieren
(oum2) 4-20 4...20mA 0000 kein Passwort

0-20 0...20 mA SOF  Software- Anzeige der Firmware-Version

20-4 20...4mA Version : §

200 20, 0 mA rES Reset FACT Parameter auf Werkseinstellung zuriicksetzen
- -0m rEBO Gerat neu starten (Warmstart)

0-10 0...10v APPL applikationsspezifische Daten zurlicksetzen

0-5 0...5V HIGH Maximalwertspeicher zuriicksetzen: Der hochste Mess-

1-6 1.6V wert wird geldscht.

10-0 10,0V LOW Minimalwertspeicher zurilicksetzen: Der niedrigste
— Messwert wird geldscht.

5-0 5.0V UnDO Parameter auf vorherige Einstellungen zurticksetzen

6-1 6..1V (letzter Gerdtestart)

0545 05..45V Parameter im Untermenii GEOM (Geometrie)

4505 45..05V Erlduterung Optionen Funktion

ASP Startpunkt des Messwert, an dem das analoge Ausgangssignal seinen SHPE Behilterform CYLV vertikaler Zylinder
Analogsignals Startpunkt hat - : CYLH horizontaler Zylinder

AEP Endpunlft des Messwert, an dem das analoge Ausgangssignal seinen COnE Konischer Behilter
Analogsignals Endpunkt hat SPH Kugelformi Behal

DAOn  Einschalt- 0...60 s in Schritten von 0,1 s r ugel ormlgfer. ehalter
verzégerung (0 = Verzégerungszeit nicht aktiv) CUsT benutzerdefiniert
Analogausgang MOFF  Sensorposition Montageversatz des Sensors
fuir Fehleraus- (Gewindeende bis Behélterboden)
gabe EMTY niedrigster gemessen vom Behalterboden (MOFF - EMTY < 40 cm

DAOF  Ausschalt- 0...60 s in Schrittenvon 0,1 s Fullstand (LUS211-40-...); < 130 cm (LUS211-130...))
verzégerung (0 =Verzégerungszeit nicht aktiv) FULL hochster gemessen vom Behilterboden
Ahalogausgang Fullstand (MOFF - FULL = 40 cm (LUS211-40-...);
fur Fehleraus- >130cm (LUS211-130...));
gabe FULL - EMTY > 5 cm (LUS211-40-...);

> 10 cm (LUS211-130...))
Parameter im Untermenii DISP (Display) DIA  Behilter- Durchmesser von zylindrischen und kugelférmigen
. . . durchmesser Behiltern; bei CYLH und SPHr muss DIA > FULL sein.
Erlduterung Optionen Funktion (CYLV, CYLH

DISr  Display- 0° Display um 0° gedreht SPHr)’ '

Ausrichtung 180° Display um 180° gedreht LnGT Behilterlinge Gesamtlange von zylindrischen und kugelférmigen

DISU Display- 50 50 ms Aktualisierungszeit (CYLV, CYLH) Behiltern; bei CYLV muss LnGT > FULL sein.
Aktualisierung 200 200 ms Aktualisierungszeit BOT  Behalter- FLAT flacher Boden

600 600 ms Aktualisierungszeit bodentyp DISH zwei gewdlbte Boden
OFF Display-Aktualisierung deaktiviert (CYLY, CYLH) (KIdpperbdden an beiden Enden)
COLr Display-Farbe  GrEn immer griin DBOT Durchmesser an unterer Durchmesser von konischen Behaltern
F der Unterkante
rED immer rot
GloU i OUT geschaltet ist, sonst rot Konus (CONE)
o grun, wenn gescha e. ISt, sons ro HBOT Unterkante Position bzw. Hohe des unteren Durchmessers von
riou rot, wenn OUT1 geschaltet ist, sonst griin Konus (COnE) konischen Behéltern (= Lénge des zylindrischen Teils
G2oU griin, wenn OUT2 geschaltet ist, sonst rot am Boden)
r2oU rot, wenn OUT2 geschaltet ist, sonst griin DTOP Durchmesser an oberer Durchmesser von konischen Behaltern
G-CW griin, wenn der Messwert zwischen den Schaltpunkten der Oberkante
CSP1 und CSP2 liegt Konus (COnE)
r-CW rot, wenn der Messwert zwischen den Schaltpunkten HTOP Oberkante Position bzw. Hohe des oberen Durchmessers von
CSP1 und CSP2 liegt Konus (COnE) konischen Behéltern (HTOP > HBOT)
DUA Display-Anzeige OFF Anzeige Messwert
on abwechselnde Anzeige von Messwert und Einheit

CSP1 virtueller oberer oberer Schaltpunkt, an dem die Displayfarbe wechselt
Schaltpunkt (wenn als Displayfarbe G-CW oder r-CW ausgewahlt ist)

CSP2  virtueller unte- unterer Schaltpunkt, an dem die Displayfarbe wechselt

rer Schaltpunkt

(wenn als Displayfarbe G-CW oder r-CW ausgewahlt ist)

©)

Gradually upwards (hex)

O

oo

PASS
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LUS211...

m Parameterization Instructions

Setting and parameterization

Use the [MODE] or [SET] touchpads to navigate through the main menu (fig. 7), as well as the
OUT... submenus (fig. 8), the Extended Functions menu (EF) (fig. 10) and the geometry menu
(GEOM) (fig. 11). Press [ENTER] to select the respective submenu. Touching [MODE] and [SET]
at the same time will cancel the parameter assignment. The device returns to the standard
display.

Locking the device

» Touch [MODE] and [SET] simultaneously for 3 s.

= When the LOC LED flashes, Loc will appear on the display and then disappear.

= The LOC LED lights up yellow.

If the sensor touchpads are not actuated for 1 min, the sensor is locked automatically.

Unlocking the device

» Touch and hold [ENTER] for 3 s until all of the bars flash green.

» Touch [MODE], [ENTER], [SET] in succession: Two red flashing bars appear when each touch-
pad is touched. Touch the next touchpad when the two red bars turn green.

» Release the touchpads when six green bars are flashing on the display.

= The LOC LED goes out.

= ulLoc appears in the display and then disappears.

Setting parameter values via the touchpads

» If a red running light is shown on the display and the LOC LED lights up when [MODE] or
[SET] is touched, unlock the device.

» Touch [MODE] or [SET] until the required parameter is displayed.

» Touch [ENTER] to select parameters (fig. 7).

Changing the displayed value: Touch and hold [SET] for 3 s until the display stops flashing.

Or: Touch [MODE] to return to the parameter selection.

Increase or decrease the value gradually via [MODE] or [SET]. Certain values can be continu-

ously changed by touching and holding [MODE] or [SET] (fig. 7).

» Touch [ENTER] to save the modified value. The saved value flashes twice.

v

v

To protect the sensor with a password:

» Select PASS in the EF menu.

» Change values via [SET].

» Use [MODE] to navigate between the digits of the four-digit password (fig. 9).
» Touch [ENTER] to save the new password.

Parameters in the main menu

Explanation  Function
OouT1 Output 1 Switching output 1 setting options
submenu
OUT... Outputsub- Setting options for additional outputs
menu...
DISP Display sub-  Refer to the "Parameters in the DISP submenu" table for additional
menu setting options
EF Extended Refer to the "Parameters in the EF (Extended Functions) submenu"
Functions table for additional setting options
submenu
GEOM  Geometry Additional setting options for Level (LVL) and
submenu Container volume (VOL);

see the "Parameters in the GEOM submenu" table

Parameters in the OUT... submenus (Outputs)

Explanation Options  Function
PrvA Process data MDC1 Parameterization of the outputs via process data chan-
channel nel 1in the selected unit depending on the operating
mode set
Assignment of process input data: channel 1=SSC 1.1,
channel 2=55C 1.2
MDC2 Parameterization of the outputs via process data chan-
nel 2 in percent depending on the tank geometry set
Assignment of process input data: channel 1 =SSC 2.1,
channel 2=5SC 2.2
OTYP  Output type SSP Switching output
(0UT2) AnA Analog output
MODE OFF
SPM Single point mode
Win Window mode (window function)
TPM Two point mode
SP1 Limit value 1 SPM: Limit value at which the switching output

changes its switching state

TPM: Upper limit value at which the switching output
changes its switching state as the measured value rises

WiIn: Upper window limit at which the switching
output changes its switching state

SP2 Limit value 2 TPM: Lower limit value at which the switching output

changes its switching state as the measured value falls

WiIn: Lower window limit at which the switching out-
put changes its switching state

HYST  Hysteresis The minimum hysteresis is 50 mm.
The maximum hysteresis comprises the complete

value range of the sensor.

LOGI Invert switching HIGH 0>1 Parameters in the EF (Extended Functions) submenu
logic Low 1>0 Explanation Options  Function
P-n Behavior of AUTO Auto detection (NPN/PNP) SEMO Set mode DST Distance indicator
the switching  ppp N switching LVL Level indicator
output nPn P switching VOL Volume indicator
FOU Behaviorinthe On Switching output: UnIL  Unitoflength  mm Millimeters
event of a fault The output is activated in the event of a fault m Meters
(e.g. wire break | Inch
or short circuit) Analog output: n nches
Error value depending on the analog signal and the set FT Feet
function at output 2 (OUT2) UnlV  Unitofvolume L Liters
OFF Switching output: (vov) m3 Cubic meters
The output is deactivated in the event of a fault. in3 Cubic inches
3 -
Analog output: ft Cubic feet
Error value depending on the analog signal and the set GAL Gallons
function at output 2 (OUT2) HI Maximum value The highest measured value is stored and displayed.
Don Switch-on delay 0...60 s in increments of 0.1 s memory
of the switching (0 = delay time not active) Lo Minimum value The lowest measured value is stored and displayed.
output memory
DOFF  Switch-off delay 0...60 s in increments of 0.1 s dAP  Damping of Filter for momentary or high frequency measurement
Switching (0 = delay time not active) the switching peaks: 0...8 s in increments of 0.01 s
output output
AMOD  Analog output AUTO Automatic detection (4...20 mA/0...10V) dAA  Damping of Filter for momentary or high frequency measurement
(OUT2) 4-20 4..20 mA analog output peaks: 0...8 s in increments of 0.01 s
OPHr Operating hours Display of operating hours in years (y), days (d) and
0-20 0...20mA counter hours (h)
20-4 20...4 mA PASS Password Define password and activate password protection
20-0 20...0mA 0000 No password
0-10 0...10V SOF  Software version Display the firmware version
0-5 0..5V rES Reset FACT Reset the parameters to factory settings
-6 1.6V rEBO Restart the device (warm start)
APPL Reset application-specific data
10-0 10...0v HIGH Reset the maximum value memory: The highest mea-
5-0 5.0V sured value is deleted.
6-1 6...1V LOW Reset the minimum value memory: The lowest mea-
sured value is deleted.
0545 0545V UnDO Reset the parameters to the previous settings
4505 45...05V (last device start)
ASP Start point of Measured value at which the analog output signal has
the arll)alog its start point g outputsig Parameters in the GEOM submenu (Geometry)
signal Explanation Options  Function
AEP End point of the Measured value at which the analog output signal has SHPE Container shape CYLV Vertical cylinder
analog signal its end point CYLH Horizontal cylinder
DAOn  Switch-on delay 0...60 s in increments of 0.1 s COnE Conical container
of the analog (0 = delay time not active) - -
output for fault SPHr Spherical container
output CUsT Customized
DAOF  Switch-off delay 0...60 s in increments of 0.1 s MOFF Sensor position Mounting offset of the sensor
of the analog (0 = delay time not active) (threaded end to container bottom)
output for fault EMTY Lowest level Measured from the bottom of the container
output (MOFF - EMTY < 40 cm (LUS211-40-...);
. . <130 cm (LUS211-130...))
Parameters in the DISP (display) submenu FULL Highest level Measured from the bottom of the container
Explanation Options  Function (MOFF - FULL = 40 cm (LUS211-40-...);
Disr Display orienta- 0° Display rotated by 0° 2130 cm (LUS211-130...));
tion 180° Dispiay rotated by 180° FULL - EMTY > 5 cm (LUS211-40-...);
- Isplay rotated by > 10 cm (LUS211-130...))
DisU D'Sgliy 50 50-ms update t"_ne DIA  Container Diameter of cylindrical and spherical containers; DIA
update 200 200-ms update time diameter (CYLV, must be > FULL for CYLH and SPHr.
600 600-ms update time CYLH, SPHr)
OFF Display update deactivated LnGT Container Total length of cylindrical and spherical containers;
COLr Display color GrEn Always green length LnGT must be > FULL for CYLV.
(CYLV, CYLH)
rED Always red BOT Typeof FLAT Flat b
GloU Green if OUT1 is switched, otherwise red tgﬁi? con- DISH Tat d(')ttlon; dbott
- P - wo dish-shaped bottoms
rioU Red if QUT1 is ‘swnc-hed, otherwwg green bottom (convex bottoms at both ends)
G2oU Green if OUT2 is switched, otherwise red (CYLV, CYLH)
r2oU Red if OUT2 is switched, otherwise green DBOT Diameter at the Lower diameter of conical containers
G-CW Green if the measured value is between the switching bottom edge of
points CSP1 and CSP2 cone (COnE)
r-CW Red if the measured value is between the switching HBOT Bottom edge of Position and height of bottom diameter of conical con-
points CSP1 and CSP2 cone (COnE) tainers (= length of cylindrical section at the bottom)
DUA Display OFF Display of measured value - . : .
On Alternating display of measured value and unit pTop ggngstge;gfftt}t\: Upper diameter of the conical containers
CSP1 Vir'ttuil‘upper‘ . Uplper switching point at which the display changes cone (CONE)
switching poin color HTOP Top edae of Positi - - -
P ~ W p edge o osition and height of the upper diameter of conical
: (|fd|sp|ay.colf)r G CW orr CW is seIecFed) cone (COnE) containers (HTOP > HBOT)
CSP2  Virtual lower Lower switching point at which the display changes

switching point

color
(if display color G-CW or r-CW is selected)

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraBBe 7, 45472 Milheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com
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LUS211...

m Guide d'utilisation rapide
Capteurs de niveau LUS211...

Documents supplémentaires
Sous www.turck.com vous trouverez les documents suivants, qui contiennent des informations
complémentaires a la présente notice :

Fiche technique

Mode d'emploi

Parametres 10-Link

Déclaration de conformité UE (version actuelle)

Homologations

Pour votre sécurité

Utilisation conforme

Les détecteurs de niveau a ultrasons de la série LUS211... détectent sans contact la présence
d'objets solides ou liquides ainsi que la distance avec ces objets.

Les appareils ne doivent étre utilisés que conformément aux présentes instructions. Toute autre
utilisation est non conforme. Turck décline toute responsabilité en cas de dommages causés
par une utilisation non conforme.

Consignes de sécurité générales
Seul un personnel diment formé et qualifié peut monter, installer, utiliser, paramétrer et
entretenir l'appareil.
L'appareil ne peut pas étre utilisé a des fins de protection des personnes ou des machines.
Tous les objets ne sont pas reconnus de la méme facon par le détecteur. Testez la détection
de I'objet avant le fonctionnement normal.
Remplacez I'appareil en cas de connecteur défectueux ou de défaut apparent sur le détec-
teur.
Utilisez I'appareil exclusivement dans le cadre des spécifications techniques.

Description du produit
Apercu de I'appareil
Voir fig. 1 : vue de face, fig. 2 : dimensions LUS211...-34-..., fig. 3: dimensions LUS211...-51-...

Fonctions et modes de fonctionnement

Type Sortie
LUS211-2UPNB8... Deux sorties de commutation (PNP/NPN/Auto)

LUS211-LI2UPN8... 1 sortie de commutation (PNP/NPN/auto) et 1 sortie de commutation
(PNP/NPN/Auto) ou 1 sortie analogique (I/U/Auto)

L'appareil mesure la distance entre |'objet détecté et I'extrémité du raccordement de processus.
Au niveau des sorties, I'appareil fournit des signaux analogiques ou de commutation, selon la
version. Un mode point unique (SPM), un mode deux points (TPM) ou un mode fenétre (Win)
peuvent étre définis pour les sorties de commutation. En mode point unique, une valeur limite
est définie. A cette valeur, la sortie de commutation sélectionnée change d'état de commuta-
tion. En mode deux points, une limite inférieure et une limite supérieure sont définies. A ces
valeurs, la sortie de commutation sélectionnée change d'état de commutation lorsque la valeur
de la température mesurée augmente ou diminue. En mode fenétre, une limite inférieure et
une limite supérieure sont définies. En dehors de la fenétre, la sortie de commutation sélection-
née change d'état de commutation. La plage de sortie analogique est librement évolutive en
fonction de la plage de mesure.
En outre, la valeur de la mesure est envoyée au niveau de commande supérieur via les données
de processus |O-Link. L'écran affiche la valeur mesurée pour la distance, le niveau ou le volume.
Les valeurs peuvent étre affichées dans les unités suivantes et transmises via les données du
processus :

Distance et niveau en mm, m, pouces ou pieds

Volume en |, m?,in?, ft ou gal
Pour afficher les valeurs de niveau ou de volume, des informations supplémentaires sur le type
de cuve doivent étre enregistrées dans I'appareil.
L'appareil peut étre configuré via I0-Link ou les touches tactiles.

Installation

Le capteur détecte la surface du milieu la plus proche du capteur et affiche la distance.

Selon le cas d'utilisation, les capteurs peuvent étre montés dans l'orientation de votre choix.
L'onde sonore se propage perpendiculairement a la surface du convertisseur sonore avec un
angle d'ouverture de 15° (LUS211-40...) ou de 16° (LUS211-130...). Laffichage de I'écran est
orientable a 180° (voir Paramétre DiSr). Le couple de serrage maximal lors de la fixation du
capteur s'éléve a 40 Nm.

» Montez le capteur a I'emplacement prévu (voir fig. 4).

» Montez le détecteur de maniére a ce qu'aucun objet étranger ne se trouve dans la plage de
détection ou dans la zone morte s, .. Pour connaitre la zone morte et la zone de détection,
consultez les figures 5 et 6.

En cas d'utilisation de plus d'un détecteur ultrasonique dans une application : Evitez le che-
vauchement des lobes acoustiques. Un chevauchement est probable lorsque deux capteurs
sont montés a une distance inférieure a 200 mm (LUS211-40...) ou 450 mm (LUS211-130...)
I'un de l'autre. Si cette distance minimale n'est pas respectée, synchronisez les détecteurs via
10-Link. Pour en savoir plus, consultez le mode d'emploi et le guide des parametres I0-Link.
En option : pour aligner le connecteur sur le plan d'E/S et pour une utilisation et une
lisibilité optimales, tournez la téte du capteur jusqu'a 340° max.

v

v

Raccordement

[i] REMARQUE

L'appareil doit disposer d'une alimentation SELV/PELV qui répond aux exigences d'un cir-
cuit a énergie limitée conformément a la norme UL61010-1 3e édition (IEC/EN 61010-1).

» Raccordez I'appareil conformément au « Wiring diagrams ».

Mise en service

L'appareil se met automatiquement en marche aprés activation de la tension d'alimentation.

Le capteur est réglé par défaut sur le mode de fonctionnement distance (DST).

» Sélectionnez le mode de fonctionnement distance (DST), niveau (LVL) ou volume du conte-

neur (VOL) dans le menu des fonctions étendues (EF) ou dans Turck Automation Suite (TAS).

Installez I''ODD approprié pour le mode de fonctionnement.

= La sélection d'un nouveau mode de fonctionnement réinitialise tous les paramétres par
défaut.

v

v

En mode niveau (LVL) ou volume du conteneur (VOL) :
Pour éviter les signaux d'erreur, commencez par saisir le comportement de commutation via
le sous-menu OUT, puis les données géométriques via le sous-menu GEOM.

Fonctionnement
LED : fonctionnement

LED Affichage Signification

PWR Vert Appareil opérationnel

Vert clignotant Communication 10-Link
FLT  Rouge Erreur
DST Vert Distance entre le capteur et la surface dans I'unité sélectionnée
LVL  Vert Affichage du niveau dans I'unité sélectionnée
VOL Vert Volume de remplissage dans I'unité sélectionnée
SSI Jaune clignotant Intensité du signal < 20 %

(1 Hz)

Jaune clignotant Intensité du signal > 20 % < 40 %

(2 Hz)

Jaune clignotant Intensité du signal > 40 % < 60 %

(4 Hz)

Jaune Intensité du signal > 60 % < 80 %

Vert Intensité du signal > 80 %

PCT Off Affichage sur I'appareil sélectionné

LOC Jaune Appareil verrouillé
Jaune clignotant Processus de « verrouillage/déverrouillage » actif
Off Appareil déverrouillé

Indications sur I'écran

Affichage Signification
---- Défaillance du capteur

HW Défaillance matérielle interne

SC1 Court-circuit a la sortie 1

SC2 Court-circuit a la sortie 2

SC12 Court-circuit au niveau des deux sorties

WB 2 Rupture de fil au niveau de la sortie électrique 2

PArA Données de géométrie de réservoir incohérentes

VOLT Tension de service en dehors de la plage admissible

LOAD Charge a la sortie analogique en dehors de la plage admissible
Oor+ Valeur en dehors de la plage de mesure :

Distance (DST) : valeur mesurée = 40,5 cm (LUS211-40-...) ;

>131cm (LUS211-130...)

Niveau (LVL) : Valeur mesurée > 39,5 cm (LUS211-40-...) ; = 117 cm (LUS211-130...)
Volume (VOL) : valeur maximale mesurée dépassée. La valeur maximale mesurée
dépend de la géométrie du réservoir sélectionné.

LUS211...

Ultrasonic Level Sensor
Quick Start Guide
Doc no. 100051258

Additional
information see

Oor- Valeur en dehors de la plage de mesure :
Distance (DST) : Valeur mesurée < 0,5 cm (LUS211-40-...) ; = 13 cm (LUS211-130...)
Niveau (LVL) : valeur mesurée <0 m.
Volume (VOL) : Valeur mesurée < 0 m3

Oor Aucune donnée de mesure disponible
TEMP Température de I'appareil en dehors de la plage admissible
Err Erreur non spécifiée

Réglages et paramétrages

Prenez connaissance du processus de paramétrage via les touches tactiles dans le manuel de
paramétrage ci-joint. Par exemple, le paramétrage via 10-Link est décrit dans le manuel relatif
aux parameétres 10-Link.

Maintenance
L'appareil ne nécessite aucune maintenance. Nettoyez avec un chiffon humide si nécessaire.

Réparation

L'appareil ne doit pas étre réparé par I'utilisateur. L'appareil doit étre mis hors service en cas de
dysfonctionnement. En cas de retour de I'appareil a Turck, veuillez respecter nos conditions de
retour.

Mise au rebut
Les appareils doivent étre mis au rebut de maniére appropriée et ne pas étre jetés avec
les ordures ménageéres.

@

@381[1.50]
M12x 1 421]
%32
NPT 3/4 20.110.79]
mm [Inch]

=

1[2.7]

®

@ 38[1.50]

M12x1 4.45]

532

G3/4

141055]
[

mm [Inch]

1[2.7]

| Jaune La sortie de commutation 1 est active
Il Jaune La sortie de commutation 2 est active
Technical data
Measuring range 40 cm (LUS211-40...) Output 1 Switching output or IO-Link
130 cm (LUS211-130...) Output 2 Switching or analog output
Blind zone 5 mm (LUS211-40...) Rated operational current <150 mA
Resolut (1)350 mm((LIIJU55221111 :030')‘ ) Type of protection IP67/1P69K
esolution .5 mm -40... -
Weight 3229 (LUS211...-51-...
1 mm (LUS211-130....) €9 3123§LU5211 2 ;
Hysteresis 5mm (LUS211-40...)

10 mm (LUS211-130...)

Ambient temperature -25...470°C

Air humidity 0...99%

Operating voltage 17...33V

Power consumption Max. 19W (3 W internal, 16 W external)

Electromagnetic compatibility (EMC) EN 61326-2-3: 2013

Shock resistance 50 g (11 ms), EN 60068-2-27

Vibration resistance 20 g (10...2000 Hz), EN 60068-2-6

@
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LUS211...

m Gufa de inicio rapido
Sensores de nivel LUS211...

Documentos adicionales
Ademéds de este documento, se puede encontrar el siguiente material en Internet en
www.turck.com:

Hoja de datos

Instrucciones de funcionamiento

Pardmetros de 10-Link

Declaracion de conformidad de la UE (version actual)

Aprobaciones

Para su seguridad

Uso previsto

Los sensores de nivel ultrasonicos de la serie LUS211... detectan la presencia de objetos sélidos
o liquidos y miden la distancia a estos sin contacto.

Los dispositivos solo se deben usar como se describe en estas instrucciones. Ninguna otra
forma de uso corresponde al uso previsto. Turck no se responsabiliza de los dafos derivados de
dichos usos.

Instrucciones generales de seguridad
Solo personal capacitado profesionalmente debe montar el dispositivo, instalarlo, operarlo,
parametrizarlo y hacerle mantenimiento.
No utilice el dispositivo para la proteccion de personas o maquinas.
El sensor no puede detectar todos los objetos con la misma precision. Pruebe la deteccion
del objeto antes del funcionamiento normal.
Reemplace las unidades que presenten conectores defectuosos o defectos visibles en los
sensores.
Solo opere el dispositivo dentro de los limites establecidos en las especificaciones técnicas.

Descripcion del producto

Descripcion general del dispositivo

Consulte la fig. 1: Vista delantera, fig. 2: Dimensiones LUS211...-34-..., fig. 3: Dimensiones
LUS211...-51...

Funciones y modos de uso
Salida
Dos salidas de conmutacion (PNP/NPN/Auto)

1 salida de conmutacion (PNP/NPN/Auto) y 1 salida de conmutacién
(PNP/NPN/Auto) o 1 salida analdgica (I/U/Auto)

Tipo
LUS211-2UPNS...
LUS211-LI2UPNS...

El dispositivo mide la distancia entre el objeto detectado y el final de la conexion del proceso. El
dispositivo proporciona sefales analdgicas o de conmutacion en las salidas en funcion del tipo.
Se puede establecer un modo de punto Unico (SPM, del inglés “Single Point Mode”), un modo
de dos puntos (TPM, del inglés “Two Point Mode”) o modo de rango (WIn, del inglés “Window")
para las salidas de conmutacion. En el modo de punto Unico, se establece un valor limite en el
que la salida de conmutacién seleccionada cambia su estado de conmutacion. En el modo de
dos puntos, se establecen un limite inferior y uno superior en los que la salida de conmutacién
seleccionada cambia su estado de conmutacién a medida que el valor medido aumenta o
disminuye. En el modo de rango, se establece un limite de rango inferior y otro superior. Fuera
del rango, la salida de conmutacion seleccionada cambia su estado de conmutacién. El rango
de la salida analdgica es libremente escalable al rango de medicion.
El valor medido también se envia a través de los datos de proceso de I0-Link al nivel de control
mas alto. La pantalla muestra el valor medido de la distancia, el nivel o el volumen.
Los valores se pueden mostrar en las siguientes unidades y transferir a través de los datos de
proceso:

Distancia y nivel en mm, m, in, ft

Volumen en |, m?, in?, f&%, gal
Se debe almacenar informacién adicional sobre el contenedor del medio en el dispositivo para
mostrar los valores de nivel y volumen.
Los parametros del dispositivo se pueden establecer mediante |O-Link y los paneles tactiles.

Instalacion

El sensor detecta la superficie del medio mas cercano al sensor y genera la distancia.

Los sensores se pueden instalar en cualquier alineacién de acuerdo con los requisitos de la
aplicacion. La onda sonora se propaga verticalmente hacia el transductor sénico en un dngulo
de apertura de 15° (LUS211-40...) y 16° (LUS211-130...). La pantalla de la unidad se puede girar
en 180° (consulte el pardmetro DiSr). El par de apriete maximo de montaje del sensor es de

40 Nm.

» Monte el sensor en la ubicacion deseada (consulte la fig. 4).

» Instale el sensor, de manera que no haya objetos extrafios en el rango de medicién nien la
zona ciega de S ;. Para conocer la zona ciega y el alcance de deteccion, consulte la fig. 5y
la fig. 6.

Si se utiliza mas de un sensor ultrasénico en una aplicacion, verifique que se cumplan

los siguientes aspectos: Evite la superposicion de conos sénicos. Se puede producir una
superposicion si dos sensores se montan a menos de 200 mm (LUS211-40...) 0 450 mm
(LUS211-130...) entre si. Si esta distancia es insuficiente, sincronice los sensores mediante
10-Link. Obtenga mas informacion al respecto en las instrucciones de uso y en el manual de
parametros de |O-Link.

Opcional: Gire el cabezal del sensor dentro del rango de 340° para alinear la conexion con el
nivel de E/S y garantizar un funcionamiento y una legibilidad 6ptimos.
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Conexion

[i] NOTA

El dispositivo debe estar provisto de una fuente de alimentacién SELV/PELV que cumpla
los requisitos para un circuito de energia limitada segiin UL61010-1 32 edicién (IEC/EN
61010-1).

» Conecte el dispositivo como se muestra en los "Wiring diagrams".

Puesta en marcha

El dispositivo se pondra automaticamente en funcionamiento una vez que se encienda la

fuente de alimentacion.

El sensor esta configurado por defecto en el modo de funcionamiento de Distancia (DST).

» Seleccione el modo de funcionamiento de Distancia (DST), Nivel (LVL) o Volumen del

contenedor (VOL) en el menu Funciones adicionales (EF) o Turck Automation Suite (TAS).

Instale el IODD adecuado para el modo de funcionamiento.

= Cuando se selecciona un nuevo modo de funcionamiento, se restableceran todos los
parametros a sus valores predeterminados de fabrica.

v
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En los modos de Nivel (LVL) o Volumen del contenedor (VOL):
Para evitar sefiales de falla, introduzca primero el comportamiento de conmutacion a través
del submenu OUT y, a continuacion, los datos de geometria a través del suoment GEOM.

Funcionamiento
Luces LED — funcionamiento
LED Pantalla Significado
PWR Verde El dispositivo esta listo para utilizarlo
Verde intermitente  Comunicacion de 10-Link
FLT  Rojo Error
DST Verde La distancia entre el sensor y la superficie en la unidad
seleccionada
LVL  Verde Visualizacién de nivel en la unidad seleccionada
VOL Verde Volumen de llenado en la unidad seleccionada
SSI Parpadea en amarillo Intensidad de la sefal <20 %
(1 Hz)
Parpadea en amarillo Intensidad de la sefial >20 % <40 %
(2 Hz)
Parpadea en amarillo Intensidad de la sefial >40 % <60 %
(4 Hz)
Amarillo Intensidad de la sefal >60 % <80 %
Verde Intensidad de la senal >80 %
PCT Apagado Visualizacién de la unidad seleccionada
LOC  Amarillo Dispositivo bloqueado

Amarillo intermitente Proceso de “bloqueo/desbloqueo” activo

Indicaciones de la pantalla

Pantalla  Significado

---- Falla del sensor

HW Error de hardware interno

SC1 Cortocircuito en la salida 1

SC2 Cortocircuito en la salida 2

SC12 Cortocircuito en ambas salidas

WB 2 Desconexion en la salida de corriente 2

PArA Datos de geometria del tanque incoherentes

VOLT Voltaje de funcionamiento fuera del rango permitido

LOAD Carga en la salida analégica fuera del rango permitido

Oor+ Valor fuera del rango de medicién:
Distancia (DST): Valor medido 240,5 cm (LUS211-40-...);
>131cm (LUS211-130...)
Nivel (LVL): Valor medido =39,5 cm (LUS211-40-...); 2117 cm (LUS211-130...)
Volumen (VOL): Se superé el valor maximo medido. El valor maximo medido
depende de la geometria del tanque seleccionada.

Oor- Valor fuera del rango de medicion:
Distancia (DST): Valor medido <0,5 cm (LUS211-40-...); 213 cm (LUS211-130...)
Nivel (LVL): valor medido <O m
Volumen (VOL): Valor medido <0 m3

Oor No hay datos de medicion disponibles

TEMP Temperatura del dispositivo fuera del rango permitido

Err Error no especificado

Configuracidn y parametrizacion

Para establecer los pardmetros a través de los paneles tactiles, consulte las instrucciones
de configuracion de parametros adjuntas. Los detalles y ejemplos de la configuracion de
parametros mediante 10-Link se incluyen en el manual de parametros de IO-Link.

Mantenimiento
El dispositivo no necesita mantenimiento. Limpie con un pafio himedo, si es necesario.

Reparacion
El usuario no debe reparar el dispositivo por su cuenta. El dispositivo se debe desinstalar si
presenta fallas. Siga nuestras politicas de devolucién cuando devuelva el dispositivo a Turck.

Eliminacién
Los dispositivos se deben desechar correctamente y no se deben mezclar con residuos
domésticos normales.

Apagado Dispositivo desbloqueado
| Amarillo La salida de conmutacién 1 estd activa
I Amarillo La salida de conmutacion 2 estd activa
Technical data
Measuring range 40 cm (LUS211-40...) Output 1 Switching output or IO-Link
130 cm (LUS211-130...) Output 2 Switching or analog output
Blind zone 5 mm (LUS211-40...) Rated operational current <150 mA
Resolut (1)350 mm((LtJU55221111 :030')‘ ) Type of protection IP67/IP69K
esolution .5 mm -40... -
Weight 322 g (LUS211...-51-...
1 mm (LUS211-130....) €9 3123§LU5211 2 ;
Hysteresis 5mm (LUS211-40...)

10 mm (LUS211-130...)

Ambient temperature -25...470°C
Air humidity 0...99%
Operating voltage 17...33V

Power consumption Max. 19W (3 W internal, 16 W external)

Electromagnetic compatibility (EMC) EN 61326-2-3: 2013

Shock resistance 50 g (11 ms), EN 60068-2-27

Vibration resistance 20 g (10...2000 Hz), EN 60068-2-6

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraBRe 7, 45472 Milheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com
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m Guide d'utilisation rapide

Réglages et paramétrages

Utilisez les touches tactiles [MODE] ou [SET] pour naviguer dans le menu principal (fig. 7),
ainsi que dans les sous-menus OUT... (fig. 8), le menu des fonctions étendues (EF) (fig. 10) et
le menu de géométrie (GEOM) (fig. 11). Appuyez sur [ENTER] pour sélectionner le sous-menu
correspondant. Appuyez simultanément sur [MODE] et [SET] pour annuler l'attribution des
parameétres. L'appareil revient a l'affichage standard.

Verrouillage de I'appareil

» Appuyez simultanément sur [MODE] et [SET] pendant 3 s.

= Lorsque la LED LOC clignote, « Loc » apparait sur I'écran, puis disparait.

= La LED LOC s'allume en jaune.

Si les touches tactiles du capteur restent inactives pendant 1 min, le capteur est automatique-
ment verrouillé.

Déverrouillage de l'appareil

» Appuyez sur [ENTER] pendant 3 s jusqu'a ce que toutes les barres clignotent en vert.

» Appuyez successivement sur les touches [MODE], [ENTER] et [SET] : lorsque vous appuyez
sur chaque touche tactile, deux barres clignotantes rouges apparaissent. Lorsque les deux
barres rouges deviennent vertes, il suffit de toucher la touche tactile suivante.

Lorsque six barres vertes clignotent sur I'écran, relachez les touches tactiles.

= La LED LOC s'éteint.

= «ulLoc » apparait sur I'écran, puis disparait.

v

Réglage des valeurs des paramétres a I'aide des touches tactiles

» Sila LED LOC s'allume et si un témoin rouge apparait sur I'écran lorsque vous appuyez sur
[MODE] ou [SET], déverrouillez I'appareil.

Appuyez sur [MODE] ou [SET] jusqu'a ce que le paramétre souhaité s'affiche.

Sélectionnez les paramétres en appuyant sur [ENTER] (fig. 7).

Pour modifier la valeur affichée : appuyez sur [SET] pendant 3 s jusqu'a ce que I'affichage
cesse de clignoter. Ou : appuyez sur [MODE] pour revenir a la sélection des paramétres.
Augmentez ou diminuez progressivement la valeur via [MODE] ou [SET]. Certaines valeurs
peuvent étre modifiées en appuyant longuement sur [MODE] ou [SET] (fig. 7).

vwvyy
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» Utilisez [ENTER] pour enregistrer la valeur modifiée. La valeur enregistrée clignote deux fois.

Pour protéger le détecteur avec un mot de passe :

» Sélectionnez PASS dans le menu EF.

» Modifiez les valeurs via [SET].

» Utilisez la touche [MODE] pour naviguer entre les quatre chiffres du mot de passe (fig. 9).
» Enregistrez le nouveau mot de passe en appuyant sur [ENTER].

Paramétres du menu principal

Explication ~ Fonction

OUT1  Sous-menu de Options de réglage de la sortie de commutation 1
sortie 1

OUT... Sous-menude Définition des options pour les sorties supplémentaires
sortie...

DISP Sous-menu Reportez-vous au tableau « Paramétres du sous-menu DISP » pour
d'affichage connaitre les options de réglage supplémentaires

EF Sous-menu Reportez-vous au tableau « Parameétres du sous-menu EF (Fonctions
des fonctions  étendues) » pour connaitre les options de réglage supplémentaires
étendues

GEOM  Sous-menu Options de réglage supplémentaires pour le niveau (LVL) et
Géomeétrie le volume du conteneur (VOL) ;

voir le tableau « Paramétres du sous-menu GEOM (Géométrie) »

Parameétres des sous-menus OUT... (sorties)

Fonction

Paramétrage des sorties via le canal de données de
processus 1 dans l'unité sélectionnée en fonction du
mode de fonctionnement défini

Affectation des données d'entrée de processus : canal
1=55C1,1,canal 2=55C 1.2

Explication
Canal de
données de
processus

Options

PrvA MDC1

MDC2 Paramétrage des sorties via le canal de données de
processus 2 en pourcentage selon la géométrie du
réservoir

Affectation des données d'entrée de processus : canal

1=5SC2,1,canal 2=55C2.2

OTYP  Typedesortie  SSP Sortie de commutation

(0UT2) AnA Sortie analogique

MODE OFF

SPM Mode point unique

Win Mode fenétre (fonction fenétre)

TPM Mode deux points

SP1 Valeur limite 1 SPM : valeur limite a laquelle I'état de la sortie de

commutation change

TPM : valeur limite supérieure a laquelle I'état de la
sortie de commutation change lorsque la température
mesurée augmente

WIn : limite supérieure de la fenétre a laquelle I'état de
la sortie de commutation change

SP2 Valeur limite 2 TPM : valeur limite inférieure a laquelle I'état de la
sortie de commutation change lorsque la température

mesurée baisse

WiIn : limite inférieure de la fenétre a laquelle I'état de
la sortie de commutation change

HYST  Hystérésis L'hystérésis minimale est de 50 mm.
L'hystérésis maximale comprend la plage de valeurs

compléte du capteur.

Parameter setting

@

Current value

Save value

Held

LOGI Inversion de HIGH 01 Paramétres du sous-menu EF (fonctions étendues)
la |°9'q‘t‘et.de Low 150 Explication Options  Fonction
cc?mn'-\u ation — . SEMO Définirle mode DST Indicateur de distance
P-n Réactiondela AUTO Détection automatique (NPN/PNP) VL Indi de ni
sortie de com- ppp N commutant ndicateur de niveau
mutation P P VOL Indicateur de volume
—— nen co.mmutant . UniL  Unité de lon- mm millimétre
FOU Réactionencas On Sortie de commutation : gueur m matre
de défaut (p. ex. la sortie s'active en cas d'erreur
rupture de fil ou In Pouce
court-circuit) Sortie analogique : ft Pied
valeur d'erreur en fonction du signal analogique et de UnlV  Unité de volume L Litres
la fopctlon définie aAIa sortie 2 (OUT2) (VOL) m3 Metre cube
OFF Sortie de commutation : i in3 Pouces cubes
la sortie se désactive en cas d'erreur. b
ft3 Pied cube
Sortie analogique : GAL Gallons
valeur d'erreur en fonction du signal analogique et de HI Enregistrement La température mesurée la plus élevée est enregistrée
la fonction définie a la sortie 2 (OUT2) de la valeur et affichée.
Don Délai de mise 0...60 s par paliersde 0,1's maximale
sous tension (0 =le délai n'est pas actif) Lo Enregistrement La température mesurée la plus basse est enregistrée
de la sortie de de la valeur et affichée.
commutation minimale
DOFF  Délai au déclen- 0...60's par paliers de 0,1 s dAP  Atténuation Filtres pour pics de mesure de courte durée ou de haute
chement (0 = le délai n'est pas actif) de la sortie de fréquence : 0...8 s par incréments de 0,01 s
Sortie de com- commutation
mut?mon —_ . dAA  Atténuation Filtres pour pics de mesure de courte durée ou de haute
AMOD  Sortie analo- AUTO Détection automatique (4...20 mA/0...10V) sortie analo- fréquence : 0...8 s par incréments de 0,01 s
gique (OUT2) 420 4..20mA gique
0-20 0...20 mA OPHr Compteur Affichage des heures de fonctionnement en années (a),
d'heures de jours (j) et heures (h)
20-4 20...4mA service
20-0 20...0mA PASS Mot de passe Définition du mot de passe et activation de la protec-
0-10 0..10V tion par mot de passe
05 0.5V 0000 Pas de mot de passe
SOF  Version du Affichage de la version du micrologiciel
1-6 1.6V logiciel
10-0 10...0V rES Réinitialiser FACT Rétablir les réglages d'usine
5-0 5.0V rEBO Redémarrage de I'appareil (démarrage a chaud)
6-1 6.1V APPL Réinitialisation des données spécifiques a l'application
HIGH Réinitialiser I'enregistrement de la valeur maximale : La
0545 05...45V valeur mesurée la plus élevée est effacée.
4505 45...05V LoW Réinitialiser I'enregistrement de la valeur minimale : La
ASP Point de départ Valeur de mesure indiquant le point de départ du valeur mesurée la plus basse est effacée.
du signal analo- signal de sortie analogique UnDO Réinitialisation des paramétres précédents
gique (dernier démarrage de I'appareil)
AEP Point final du Valeur de mesure indiquant le point final du signal de N s
signal analo- sortie analogique Paramétres du sous-menu GEOM (Géométrie)
gique Explication Options Fonction
DAOn  Délai d'activa- 0...60 s par paliersde 0,1s SHPE Formedela CYLV Cylindre vertical
tion de la sortie (0 = le délai n'est pas actif) cuve CYLH Cylindre horizontal
analogique COnE Cuve conique
pour la sortie q
d'erreur SPHr Cuve sphérique
DAOF  Délai de mise 0...60 s par paliersde 0,1 s Cust Spécifique client
hors tension de (0 = le délai n'est pas actif) MOFF Position du Décalage de montage du capteur
Ia_ sortie analo- capteur (extrémité filetée jusqu'au fond du conteneur)
gique pour la EMTY Niveau le plus Mesuré a partir du fond du conteneur
sortie d'erreur bas (MOFF - EMTY < 40 cm (LUS211-40-...);
. <130 cm (LUS211-130...))
Paramétres du sous-menu DISP (affichage) FULL Niveau le plus Mesuré a partir du fond du conteneur
Explication Options  Fonction élevé ((MOFF - FULL < 40 cm) (LUS211-40-...) ;
DISr Orientationde  0° Affichage tourné de 0° ?L}I?LO Cé;‘ﬁ%!-yizsl lr_vl ?I?US)Z)H 40-..)
l'affichage ° i & o - a0
et .9 180 Affichage toyrn?'de 180 > 10 cm (LUS211-130...))
DisU ZA'SI.Q ?fJO}:” 50 Temps de mise a jour de 50 ms DIA  Diamétre du Diametre des conteneurs cylindriques et sphériques ;
elaftichage 200 Temps de mise a jour de 200 ms conteneur DIA doit étre > FULL pour CYLH et SPHr.
600 Temps de mise a jour de 600 ms (CYLV, CYLH,
OFF Mise a jour de l'affichage désactivée SPHr)
COLr  Couleur de GrEn Toujours vert LnGT Longueur dela Longueur totale des conteneurs cylindriques et sphé-
I'affichage F cuve riques ; LnGT doit étre > FULL pour CYLV.
9 rED Tou10'urs rouge — (CYLV, CYLH)
GloU Vert si QUT] est actlve%e,,5|n(?n rouge BOT  Type de fond FLAT Fond plat
rioU Roug§ si OUT1 est a-ctllvee-, sinon vert de cuve DISH Deux fonds vo(ités
G2oU Vert si OUT2 est activée, sinon rouge (CYLV, CYLH) (fonds vodtes aux deux extrémités)
r2ou Rouge si OUT2 est activée, sinon vert DBOT Diamétre au Diamétre inférieur des cuves coniques
G-CW Vert si la valeur mesurée se situe entre les points de niveau de I'aréte
commutation CSP1 et CSP2 inférieure du
r-CW Rouge si la valeur mesurée se situe entre les points de cone (CONE)
commutation CSP1 et CSP2 HBOT Aréte inférieure Position ou hauteur du diamétre inférieur des cuves
DUA Affichage OFF Affichage de la valeur mesurée du cone (CONE) coniques (= longueur de la partie cylindrique au fond)
On Affichage alterné de la valeur mesurée et de I'unité - - oo d .
CSP1 Point de com- Point de commutation supérieur auquel la couleur de DTOP Eiegitéee?gréte Diamétre supérieur des cuves coniques
mutation virtuel I'afficheur change supérieure du
supérieur (si la couleur d'affichage G-CW ou r-CW est sélection- up CORE
née) cot]e ¢ n’ ) — — p
CSP2 Point de com- Point de commutation inférieur auquel la couleur de HTOP fi‘éitrees;fgéne 223202)? hfeit?#{.g; ;jlargg%e supérieur des conte-
mutation virtuel I'afficheur change (COnE) a

inférieur

(si la couleur d'affichage G-CW ou r-CW est sélection-
née)

©)

PASS

Gradually upwards (hex)

O

oo
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m Instrucciones de parametrizacion

Configuracién y parametrizacion

Utilice los controles tactiles [MODE] (MODO) o [SET] (AJUSTAR) para desplazarse por el menu
principal (fig. 7), asi como los subments OUT... (SALIDA...) (fig. 8), el menu Extended Functions
(EF) (Funciones adicionales) (fig. 10) y el menu de geometria (GEOM) (fig. 11). Presione [ENTER]
(Intro) para seleccionar el submenu correspondiente. Si se toca [MODE] (Modo) y [SET] (Ajuste)
al mismo tiempo, se cancelara la asignacién de pardmetros. El dispositivo vuelve a la pantalla
estandar.

Bloqueo del dispositivo

» Presione [MODE] (Modo) y [SET] (Ajuste) simultdneamente durante 3 s.

= Cuando el LED LOC parpadea, aparecerd “Loc” en la pantalla y, luego, desaparecera.

= EILED LOC estd de color amarillo.

Silos paneles tactiles del sensor no se accionan durante 1 min, el sensor se bloquea de forma
automatica.

Desbloqueo del dispositivo

» Mantenga presionado [ENTER] (Intro) durante 3 s hasta que todas las barras parpadeen en
color verde.

» Presione [MODE] (Modo), [ENTER] (Intro) y [SET] (Ajustar) sucesivamente: Aparecen dos
barras rojas intermitentes cuando se toca cada panel tactil. Toque el siguiente panel tactil
cuando las dos barras rojas cambien a color verde.

» Suelte los paneles tactiles cuando destellen seis barras verdes en la pantalla.

= EILED LOC se apaga.

= Aparecerd uLoc en la pantalla y, luego, desaparecera.

Configuracion de los valores de los parametros mediante los paneles tactiles

» Siaparece una luz roja de funcionamiento en la pantalla y el LED LOC se enciende cuando
toca [MODE] (Modo) o [SET] (Ajuste), desbloquee el dispositivo.

Presione [MODE] (Modo) o [SET] (Ajustar) hasta que aparezca el parametro requerido.
Presione [ENTER] (Intro) para seleccionar un pardmetro (Fig. 7).

Cambio del valor mostrado: Presione y mantenga presionado [SET] (Ajustar) durante 3 s
hasta que la pantalla deje de parpadear. O bien: Toque [MODE] (Modo) para volver a la
seleccion de pardmetros.

Aumente o disminuya el valor gradualmente con [MODE] (Modo) o [SET] (Ajustar). Algunos
valores se pueden modificar de forma continua si se mantiene presionado [MODE] (Modo) o
[SET] (Ajuste) (Imagen 7).

Presione [ENTER] (Intro) para guardar el valor modificado. El valor guardado parpadea dos
veces.

vwvyy
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Proteccion del sensor con una contrasefa:

» Seleccione PASS (Contrasefia) en el menu de EF.

» Cambie los valores con [SET] (Ajustar).

» Utilice [MODE] (Modo) para navegar entre los digitos de la contrasefia de cuatro digitos
(fig. 9).

» Toque [ENTER] (Intro) para guardar la contrasefa nueva.

Parametros en el menu principal

Explicacion  Funcion

OUT1  Submenude Opciones de configuracion de la salida de conmutacién 1
la salida 1

OUT... Submenude Configuracién de opciones para salidas adicionales
salida...

DISP Submenut de Consulte la tabla“Parametros en el subment de DISP” para conocer
la pantalla opciones de configuracion adicionales

EF Submentde Consulte la tabla "Parametros en el submenu de funciones
funciones adicionales (EF)" para conocer opciones de configuracion adicionales
adicionales

GEOM Submenu de Opciones de configuracion adicionales para el
geometria Nivel (LVL) y el Volumen del contenedor (VOL);

consulte la tabla “Pardmetros del subment de GEOM”

Parametros de los subments de OUT... (salidas)

Explicacion
PrvA Canal de datos
de proceso

Opciones Funcion

MDC1 Parametrizacion de las salidas a través del canal de
datos de proceso 1 en la unidad seleccionada en
funcién del modo de funcionamiento establecido
Asignacion de datos de entrada de proceso: canal 1 =
SSC 1.1, canal 2=S5C 1.2

MDC2 Parametrizacion de las salidas a través del canal de
datos de proceso 2 en porcentaje dependiendo de la
geometria del tanque establecida

Asignacion de datos de entrada de proceso: canal 1=

SSC 2.1, canal 2=S5C 2.2

OTYP  Tipodesalida  SSP Salida de conmutacion
(ouT2) AnA Salida analogica
MODE OFF
SPM Modo de punto unico
Win Modo de rango (funcién de rango)
TPM Modo de dos puntos

SP1 Valor limite 1 SPM: valor limite en el que la salida de conmutacion

cambia su estado de conmutacioén

TPM: valor del limite superior en el que la salida de
conmutacién cambia su estado de conmutacion a
medida que aumenta el valor medido

WiIn: limite superior de rango en el que la salida de
conmutacién cambia su estado de conmutacién

SP2 Valor limite 2 TPM: valor del limite inferior en el que la salida de CSP1 Punto superior Punto superior de conmutacién en el que la pantalla
conmutacién cambia su estado de conmutacion a de conmutacién cambia de color
medida que disminuye el valor medido virtual (si se selecciona el color de pantalla G-CW o r-CW)
o . CSP2 Punto inferior Punto inferior de conmutacion en el que la pantalla
WIn: limite inferior de rango en el que la salida de de conmutacién cambia de color
conmutacion cambia su estado de conmutacién virtual (si se selecciona el color de pantalla G-CW o r-CW)
HYST Histéresis La histéresis minima es de 50 mm. Pardmetros en el submenti de funciones adicionales (EF)
La histéresis maxima comprende todo el rango de u u unci fct
valores del sensor. Explicacion Opciones  Funcion
LOGI Invertir légica  HIGH 021 SEMO Modo de ajuste DST Indicador de distancia
de conmutacion | ow 1>0 LvL Indicador de nivel
P-n Compor- AUTO Deteccion automatica (NPN/PNP) VOL Indicador de volumen
Itamlle'gtodde PnP Conmutacion N UnIiL  Unidad de mm Milimetros
a salida de i6 longitud
conmutacion nPn Conmutacion P g Im g/leltro;
FOU Compor- On Salida de conmutacion: n w'gadas
tamiento en La salida se activa en caso de un error. FT Pies
caso de falla UnlV  Unidad de L Litros
(p. €j., Salida analégica: volumen (VOL) ;3 Metros clbicos
desconexion Valor de error seguin la seial analdgica y la funcion 3 P
0 cortocircuito) ajustada en la salida 2 (OUT2) n P‘ulga(rja‘s cubicas
- ., ft3 Pies cubicos
OFF Salida de conmutacién: |
La salida se desactiva en caso de falla. GAL Galones
HI Memoria de Se almacena y muestra el valor medido mas alto.
Salida analdgica: valor maximo
Valor de error segun la sefal analégica y la funcién Lo Memoria de Se almacena y muestra el valor medido mas bajo.
ajustada en la salida 2 (OUT2) valor minimo
Don Retardo de 0...60 s en incrementos de 0,1 s dAP  Amortiguacion Filtro para maximos de medicion de frecuencia
encendido de (0 = tiempo de retardo no activado) de la salida de momentanea o alta: 0...8 s en incrementos de 0,01 s
la salida d?, conmutacién
conmutacion . dAA  Amortiguacién Filtro para méaximos de medicion de frecuencia
DOFF  Retardo dela 0...60 s en incrementos de 0,1 s dela momentanea o alta: 0...8 s en incrementos de 0,01 s
desconexién (0 = tiempo de retardo no activado) salida analégica
Salidade OPHr Contador de Visualizacion de las horas de funcionamiento en afios
conmutacion - - horas de servicio (y), dias (d) y horas (h)
AMOD  Salida analgica AUTO Deteccién automatica (4...20 mA/0...10V) PASS Contrasena Definir la contrasefia y activar la proteccién con
(0OUT2) 4-20 4...20 mA contrasefa
0-20 0...20mA 0000 Sin contrasena
20-4 20...4mA SOF  Version del Visualizacion de la version de firmware
200 20,0 mA software
i ~0m rES Restablecer FACT Restablecer los parametros a los ajustes de fabrica
0-10 0...10v rEBO Restablecer el dispositivo (inicio en caliente)
0-5 0...5V APPL Restablecer los datos especificos de la aplicacion
1-6 1...6V HIGH Restablecer la memoria de valor maximo: se elimina el
valor medido mas alto.
10-0 10...0V
Low Restablecer la memoria de valor minimo: se elimina el
5-0 5.0V valor medido mas bajo.
6-1 6...1V UnDO Restablece los pardmetros a los ajustes anteriores
0545 05..45V (Ultimo inicio del dispositivo)
4505 45...05V
- : - . - Parametros del submenu de GEOM (Geometria)
ASP Punto de inicio Valor medido en el que la sefal de salida analdgica L E .
de la senal tiene su punto de inicio Explicacion Opciones  Funcion
analdgica SHPE Forma del cyLv Cilindro vertical
AEP Punto final de la Valor medido en el que la sefal de salida analdgica contenedor CYLH Cilindro horizontal
sefal analdgica tiene su punto final COnE Contenedor cénico
DAOn  Retardo de 0...60 s en incrementos de 0,1 s SPHr Contenedor esférico
eng:endido,de. la (0 = tiempo de retardo no activado) CcusT Personalizado
salida analdgica o o :
para la salida MOFF Posicion del Desviacién de montaje del sensor
de falla sensor (extremo roscado en la parte inferior del contenedor)
DAOF  Retardo de 0...60 s en incrementos de 0,1 s EMTY Nivel mas bajo Medido desde el fondo del contenedor
apagado de la (0 = tiempo de retardo no activado) (MOFF - EMTY <40 cm [LUS211-40-...];
salida analégica <130 cm [LUS211-130...])
para la salida FULL Nivel mas alto Medido desde el fondo del contenedor
de falla (MOFF - FULL =40 cm [LUS211-40-...];
>130 cm [LUS211-130...]);
Parametros en el subment DISP (pantalla) (FULL - EMTY >5 cm [LUS211-40-...];
Explicacié Obci Funcié >10 cm [LUS211-130...])
DIS Ox_p |ctac!c?n d oopcwnes Puntalclm irad o DIA Didmetro del Diametro de contenedores cilindricos y esféricos; DIA
r rientacion de antalia girada en contenedor debe ser >FULL para CYLH y SPHr.
la pantalla 180° Pantalla girada en 180° (CYLV, CYLH,
DISU Actualizacion 50 Tiempo de actualizaciéon de 50 ms SPHr)
de pantalla 200 Tiempo de actualizacién de 200 ms LnGt Longitud del Longitud total de contenedores cilindricos y esféricos;
600 Tiempo de actualizacion de 600 ms contenedor LnGt debe ser >FULL para CYLV.
o - (CYLV, CYLH)
OFF Actualizacién de pantalla desactivada -
- BOT Tipodefondo FLAT Fondo plano
COLr Color de GrEn Siempre de color verde del d
pantalla 'ED Siempre de color o] el contenedor  pjsH Fondo con forma de dos platos
empre de color rojo el : . (CYLV, CYLH) (fondos convexos en ambos extremos)
GloU Verde.5| OUT1 se conmuta; de lo contra.no, rojo DBOT Didmetro en el Menor didmetro de contenedores cénicos
rioU Rojo si OUT1 se conmuta; de lo contrario, verde borde inferior
G2oU Verde si OUT2 se conmuta; de lo contrario, rojo del cono (CONE)
r2oU Rojo si OUT2 se conmuta; de lo contrario, verde HBOT Borde inferior Posicion y altura del diametro inferior de los
G-CW Verde si el valor medido esta entre los puntos de del cono (CONE) contenedores cénicos (= longitud de la seccién
conmutacién CSP1y CSP2 cilindrica en la parte inferior)
-CW Rojo si el valor medido se encuentra entre los puntos DTOP Diametro del Didmetro superior de los contenedores cénicos
de conmutacién CSP1y CSP2 30{de SUPCESOE
DUA Pantalla OFF Pantalla del valor medido P Be cciono( 'n ) Posicis I del dia ordel
on Pantalla alterna del valor medido y la unidad HTO orde superior osicion Y altura del diametro superior de los

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraBBe 7, 45472 Milheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com

del cono (CONE) contenedores cénicos (HTOP > HBOT)

Current value
Save value

GEOM Menu
@ 9 9
s VL » s voL

Current value

Save value
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REERIBFNRAITEHAES40 Nm,

> BERBREETEME (BIEL),

> REEGRIEN, MRFRENETENRE XS, \ALE. B X EXARIEE, 5B R
El5F1E6,

> MRE—TNAPERZNERE R L RS BREREEE, Y MRS R EEE /)

F200 mm (LUS211-40...)8(450 mm (LUS211-130...)0, S R £ B REES RFE
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RRENEZER.

Al AITE340°SEEI N eFa R a3k, UEIELS
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PEZES

v
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ZEBENINACE SELV/PELVERIR, iZ IR A EUL61010-18 34k (IEC/EN 61010-1)H
*FEREEZEBRINER,

> $&BB “Wiring diagrams” EFiZ & E,

—BEERR, ZEESBMIET.

HINERT, FRIRE N “BEE” (DST) LI,

» KU BINGE (EF) SR “BI/RF B EM (TAS)iEZEE R (DST) ¥ (LVL) AR
(VOL) TFtE=

» ATERRZEMERAII0ODD,

o> ERNTERASERESREERE RIME,

> FEMIAL(LVL) AR (VOLR T
FBR A HHIEES, BB OUTFREMAFFXITA, ARBTGEOMFREHN/L
[BE7¢/=N

BTRET

.- fRRRER =

HW MIERRE (RS

SC1 152

SC2 Rit253

SC12 MERGA AR R

WB 2 bik i) e54

PArA fERE T LAEIER—3

VOLT TEBEBHAVFSER

LOAD IR Y S B A e
Oor+ ERBENETEE:

PEEI(DST):ME(E > 40.5 cm (LUS211-40-...);

> 131 cm (LUS211-130...)

MM (LVL) SNE(E > 39.5 cm (LUS211-40-...); > 117 cm (LUS211-130...)
AFFA(VOL) : B R AN EE. RANEERUR T AU ERE/ AR T,

LUS211...

Ultrasonic Level Sensor
Quick Start Guide

Doc no. 100051258

Additional
information see

N

Oor- BEBHNEEE:
#EEI(DST) . MESE< 0.5 cm (LUS211-40-...); > 13 cm (LUS211-130...)
L(LVL) SNEE< Om
AFR(VOL):MEE<S 0m3

Oor MEHIEARE A

TEMP XEREBHATFEE

Err KRISPAVEEIR

IRETBHILE
BETRIEIRLE SN, B SN SEOR BB, I, 0-Link SR FMFRE T B
10-Linki#{TBH0R B9 ¥ A& BRIR o

i
BB R LB E R TEE.
HfE

AP TMMSEEREE MR ZRE HIEE, SIS EER. IR B ZREROSERREA
BI4EE, IEETRAFRERKEF .

1[2.7]

@38[1.50]
M12x1

4.21]

%32

NPT 3/4 20.1[0.79]
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1[217]
@ 3811.50]
M12x1 [4.45]
——12.2[0.48]
o3
G3/4 14[0.55] %
A
mm [Inch]

AF RS FLINFXBHILE B SR (SPM). AABK (TP HEOER(Win) 225 1R1F
BT, SRE—RE, EENFXERUTATZRENSHEEFRRS EMAER  LED — BT QAE
T, 2188 LR TR A NEENASHER, BENFXERHEATXLEREN S LED BF sv K WHIEWFBIZEE, MM EEEIIRALE,
THAXRS . EEOEXT, RIGERAN LRM TR, —BAFEON, BENFXEMR PWR & EETEET dai
HEERBEF R RN E LSO E A LA ZIR G B ENETE. Ziﬂlﬂﬁ 1O-Linki@fs
gﬂg%g%ﬂfﬁﬁlounkﬁﬁ%ﬁ%’iiﬁé‘ﬂ%‘%é&%‘]ﬁ’\]?ﬁ?ﬂﬁoEﬁ?ﬁiﬁ?ﬁﬁ%%fﬁﬁiﬁi il T éI & = f1s =
=18
BIEIE LU T M B B B S RSB R AR T (5 DST £ R85 RE 2 B HEE R (IUPMA LI RT)
BEE AL (mm. m.in. ft) VL #6& LAPmIZ R B fiL
A3 (L m3in3 ft3, gal) VOL #6& DU FmER U RRIEE
B RTYUMERE, BEAEEREFHERE XTI RHMINGES. SSI BEJTIALR(1 Hz) ESRE<20%
AERIO-Link AR RIRERES W, BTN H)  fES38E>20%E<40%
EITINIE(4 Hz) ES5RE>40 %H< 60 %
=) ES5RE> 60 %E < 80 %
£ E558E>80%
PCT BX LAPMIZR I ER
LoC #f REEE
BTIANR “BIE/RRB HIRBOE
JRR HEECH
I ! FRERPIEEE
Il BB FRERE2E8E
Technical data
Measuring range 40 cm (LUS211-40...) Output 1 Switching output or IO-Link
: 130 cm (LUS211-130...) Output 2 Switching or analog output
Blind zone 5mm (LUS211-40...) Rated operational current <150 mA
Resolution (1)350nr1nmn’]((L|[JU55221111 :030')‘ ) Type of protection IP67/IP69K
: Weight 3229 (LUS211...-51-...)
1 mm (LUS211-130...)
Hysteresis 5mm (LUS211-40...) 3129 (LUS211...-34-...)

10 mm (LUS211-130...)

Ambient temperature -25...470°C
Air humidity 0...99%
Operating voltage 17...33V

Power consumption Max. 19W (3 W internal, 16 W external)

Electromagnetic compatibility (EMC) EN 61326-2-3: 2013

Shock resistance 50 g (11 ms), EN 60068-2-27

Vibration resistance 20 g (10...2000 Hz), EN 60068-2-6

@
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Technical data
Measuring range 40 cm (LUS211-40...) Output 1 Switching output or IO-Link
130 cm (LUS211-130...) Output 2 Switching or analog output
Blind zone 5 mm (LUS211-40...) Rated operational current <150 mA
Resolut (1)350 mm((LIIJU55221111 :030')‘ ) Type of protection 1P67/IP69K
esolution 1'm“r;’?LU52”_130 5 Weight 3229 (LUS211...-51-...)
312 g (LUS211...-34-...
Hysteresis 5 mm (LUS211-40...) 9l )

10 mm (LUS211-130...)

Electromagnetic compatibility (EMC) EN 61326-2-3: 2013

Shock resistance 50 g (11 ms), EN 60068-2-27

Vibration resistance 20 g (10...2000 Hz), EN 60068-2-6

Ambient temperature -25...470°C
Air humidity 0...99%
Operating voltage 17...33V

Power consumption Max. 19W (3 W internal, 16 W external)
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