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m Kurzbetriebsanleitung
IM12-FIOT-1SF-1R-0/24VDC/K71

Weitere Unterlagen
Ergénzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende
Unterlagen:

Datenblatt

Zu lhrer Sicherheit

BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Frequenzmessumformer IM12-FI01-1SF-1R-0/24VDC/K71 tibertragen Frequenzsignale bis
20.000 Hz galvanisch getrennt. Mit den Gerdten kdnnen Grenzwerte iberwacht werden.

Die Geréte durfen nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere
Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemaB. Fiir daraus resultierende Schaden Gbernimmt
Turck keine Haftung.

Allgemeine Sicherheitshinweise
Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben, paramet-
rieren und instand halten.
Das Gerat erfullt die EMV-Anforderungen fiir den industriellen Bereich. Bei Einsatz in Wohn-
bereichen MaBnahmen treffen, um Funkstérungen zu vermeiden.

Produktbeschreibung
Geratelibersicht
siehe Abb. 1: Frontansicht, Abb. 2: Abmessungen

Funktionen und Betriebsarten

Die Frequenzmessumformer IM12-FI01-1SF-1R-0/24VDC/K71 sind einkanalig ausgelegt und
verfligen tiber zwei Eingange zum Anschluss von Sensoren nach EN 60947-5-6 (NAMUR)

oder potenzialfreien Kontakten. Zusatzlich stehen ein 3-Draht- und ein Impulseingang zur
Verfugung. Ausgangsseitig ist ein Umschalter-Relais vorhanden. Die Gerate werden Uber
Drehcodierschalter und DIP-Schalter auf der Gerateseite parametriert. Uber den Relaisausgang
kann ein Messwert auf Uber- oder Unterschreiten eines Grenzwerts oder auf Verlassen eines
Grenzwert-Fensters Giberwacht werden. Die Anlaufiiberbriickung SUD (Start Up Delay) wird
parameterabhéngig tiber Eingang E2 oder E3 eingeschaltet.

Montieren
» Gerat gemaf Abb. 3 auf einer Hutschiene befestigen.

Anschlieen

Die Klemmenbelegung des Gerdts entnehmen Sie Abb. 4.

» Gerate mit Schraubklemmen gemaB Abb. 5 anschlief3en.
» Gerate mit Federzugklemmen gemaf Abb. 6 anschlieBen.

In Betrieb nehmen
Nach Anschluss der Leitungen und Aufschalten der Versorgungsspannung geht das Gerét
automatisch in Betrieb.

LED SUD

LED gelb Bedeutung

aus SUD aus bzw. Einschaltverzégerung nach Spannungszuschaltung oder
Parametriermodus aktiv

ein SUD aktiv

LED Rel

LED rot LED gelb Bedeutung

ein aus Initialisierung lauft

aus aus Relais aus

aus ein Relais ein

Einstellen und Parametrieren
Zum Einstellen der Parameter verfligt das Gerat Giber acht Drehcodierschalter und acht DIP-
Schalter auf der Gerateseite.

Ubernahme der Konfiguration

Die eingestellten Parameterwerte miissen zur Ubernahme ins Gerét bestétigt werden.
» Werte bestatigen: Taster Config 2...6 s gedrickt halten.

= Eingestellte Werte Glbernommen: Pwr/Err leuchtet griin.

= Eingestellte Werte nicht ibernommen: Pwr/Err leuchtet griin, blinkt rot

Parameter liber DIP-Schalter setzen

DIP-Schalter Parameter DIP-Schalter links DIP-Schalter rechts

S1 Leitungsiiberwachung aus ein

S2 2-Punkt/4-Punkt-Modus 2-Punkt 4-Punkt

S3 Drehlzahliiberwachung: Unterschreitung Uberschreitung
Unter-/Uberschreitung

S4 Wirkungsrichtung Relais nicht invertiert invertiert

S5 Relais: Rastfunktion nicht aktiv aktiv

S6 Relais: Aktivieren/Deaktivie- Aktivieren gerastet Deaktivieren gerastet
ren gerastet

S7 SUD-Eingang E2 E3

S8 SUD-Modus dynamisch statisch

Grenzwert fiir die Drehzahliiberwachung einstellen
2-Punkt-Modus: Durch die Einstellung des Grenzwerts und der Hysterese werden zwei
Schaltpunkte definiert. Wird der eingestellte Grenzwert unter- bzw. tiberschritten, schaltet
das Relais in den parametrierten Zustand.
4-Punkt-Modus: Durch die Einstellung des Grenzwerts und der Hysterese wird eine Fenster-
funktion definiert: oberer und unterer Schaltpunkt sowie oberer und unterer Schaltpunkt
mit einem Offset von 20 %. Wird der untere Grenzwert unterschritten oder der obere Grenz-
wert Uberschritten, schaltet das Relais in den parametrierten Zustand.

» Mit den Drehcodierschaltern M1, M2, M3 und E die Grenzfrequenz in Hz einstellen

Drehcodierschalter Grenzwert = (M1x 100 + M2x 10 + M3) x 10E Hz

Betrelbgn M1 Grenzfrequenz, Mantisse Hunderterstelle
LED-Anzeigen M2 Grenzfrequenz, Mantisse Zehnerstelle
LED Pwr M3 Grenzfrequenz, Mantisse Einerstelle
LED rot LED griin Bedeutung E Grenzfrequenz, Exponent zur Basis 10
leuchtet aus Initialisierung lauft, max. 5 s Hysterese fiir Schaltounkt einstellen
blinkt (5 Hz) - Parametrierung: Taster Config kiirzer als 2 s y N P ) . .
(Mindestzeit) gedriickt. Parametrierung wird nicht Die Hysterese fiir den Schaltpunkt wird als Prozentwert eingestellt. Der Prozentwert bezieht
ibernommen. sich auf den eingestellten Grenzwert.
leuchtet aus Parametrierung: Taster Config 2...6 s gedriickt. Eine » Uber den Drehcodierschalter,Switching Point Hysteresis [%]" den Prozentwert fiir die Hyste-
plausible Parametrierung wird Gbernommen. rese einstellen: 0,5 %, 1,0 %, 2,5 %, 5,0 %, 7,5 %, 10,0 %, 12,5 %, 15,0 %, 17,5 %, 20 %.
blinkt (5 Hz) aus Parametrierung: Taster Config langerals 6 s
(Hochstzeit) gedriickt. Parametrierung wird nicht Schaltverzégerung fiir Relais einstellen
Ubernommen. » Uber den Drehcodierschalter,ON/OFF delay [s]” die Ein- und Ausschaltverzégerung des
blinkt 1 x ein Parametrierung plausibel, Einstellung der Relais (Wechslers) einstellen
Drehcodier- bzw. DIP-Schalter weichen von der
gespeicherten Konfiguration ab. Schalterstellung Einschaltverzégerung Ausschaltverzégerung
blinkt 2 x ein Parametrierung nicht plausibel, Einstellung der 0/0 off off
Drehcodier- bzw. DIP-Schalter weichen von der 0.5/0 05s Off
gespeicherten Konfiguration ab. 0.75/0 0.75s Off
leuchtet blinkt 3 x Umgebungstemperatur zu hoch 1/0 1s Off
aus ein Gerat betriebsbereit 0/0.5 Off 055
LED Ch1 0/0.75 off 0.75s
LED rot LED gelb Bedeutung on Off 1s
aus ein Schaltzustand Sensoreingang 0.5/0.5 05s 05s
blinkt 3 x ein Kurzschluss am NAMUR-Eingang 0.75/0.75 075s 075s
blinkt 4 x ein Drahtbruch am NAMUR-Eingang 71 1s 1s
blinkt 5 x ein Zulassiger Messbereich liberschritten
aus ein:fin> 10 Hz Betriebsmodus

blinkt: fin < 10 Hz

Zeitdauer fiir die Anlaufiiberbriickung (SUD) einstellen
» Uber den Drehcodierschalter SUD die Zeitdauer fiir die Anlaufiiberbriickung (Start-up Delay)
einstellen:05s,0,15,0,5s,15,55,105,305,605,905,120s

Maximale Frequenz fiir den Messbereich einstellen
» Uber den Drehcodierschalter,,Fmax. [kHz]" die max. zuldssige Frequenz einstellen: 0,1 kHz,
0,2 kHz, 0,5 kHz, 1 kHz, 1,5kHz, 2 kHz, 5 kHz, 10kHz, 15 kHz, 20 kHz

Reparieren

Das Gerét ist nicht zur Reparatur vorgesehen. Defekte Gerate auBRer Betrieb nehmen und zur
Fehleranalyse an Turck senden. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie bitte unsere Riicknah-
mebedingungen.

Entsorgen
Die Gerate mussen fachgerecht entsorgt werden und gehéren nicht in den normalen
Hausmiill.
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Other documents

Besides this document, the following material can be found on the Internet at www.turck.com:

Data sheet

For your safety

Intended use

The IM12-FI01-1SF-1R-0/24VDC/K71 frequency transducers transmit frequency signals up to
20,000 Hz galvanically isolated. These devices are used for monitoring limit values.

The devices must only be used as described in these instructions. Any other use is not in ac-
cordance with the intended use. Turck accepts no liability for any resulting damage.

General safety instructions
The device must only be mounted, installed, operated, parameterized and maintained by
trained and qualified personnel.
The device meets the EMC requirements for industrial areas. When used in residential areas,
take measures to prevent radio interference.

Product description
Device overview
See fig. 1: Front view, fig. 2: Dimensions

Functions and operating modes

The IM12-FI01-1SF-1R-0/24VDC/K71 frequency transducers have a single channel and have
two inputs for connecting sensors in accordance with EN 60947-5-6 (NAMUR) or potential-free
contacts. A 3-wire input and a pulse input are also available. A changeover relay is available on
the output side. The devices are parameterized via rotary coding switches and DIP switches on
the side of the device. The relay output is used to monitor whether a measured value exceeds
or undershoots a limit value or lies outside a limit value window. Depending on the parameter,
the startup delay (SUD) is activated via input E2 or E3.

Installing
» Attach the device to a DIN rail in accordance with fig. 3.

Connection

Refer to fig. 4 for the terminal assignment of the device.

» Connect the devices with screw terminals as shown in fig. 5.

» Connect the devices with spring-type terminals as shown in fig. 6.

Commissioning
The device is operational automatically once the cables are connected and the power supply is
switched on.

Setting and parameterization

The device has eight rotary coding switches and eight DIP switches located on the side of the
device for setting the parameters.

Adopting the configuration

The set parameter values must be confirmed in order for them to be adopted by the device.
» Confirm values: Press and hold the Config button for 2...6 s.

= Set values adopted: Pwr/Err lights up green.

= Set values not adopted: Pwr/Err lights up green, flashes red

Setting parameters via DIP switches

DIP switch Parameter Left DIP switch Right DIP switch

S1 Line monitoring Off On

S2 2-point/4-point mode 2-point 4-point

S3 Rotational speed monitor-  Underrange Overrange
ing: Underrange/overrange

S4 Relay output mode Non-inverted Inverted

S5 Relay: Lock function Not active Active

S6 Relay: Activate/deactivate  Activate locked Deactivate locked
locked

S7 SUD input E2 E3

S8 SUD mode Dynamic Static

Setting the limit value for the rotational speed monitoring

2-point mode: Two switching points are defined by setting the limit value and the hysteresis.
If the set limit value is overshot or undershot, the relay switches to the parameterized status.

4-point mode: Setting the limit value and hysteresis defines a window function: upper and
lower switching point as well as upper and lower switching point with an offset of 20 %. If

the lower limit value is undershot or the upper limit value is overshot, the relay switches to
the parameterized status.

» Set the cut-off frequency in Hz using rotary coding switches M1, M2, M3 and E.
Rotary coding switch Limit value = (M1x 100 + M2x 10 + M3) x 10E Hz

M1 Cut-off frequency, hundreds digit of the mantissa
M2 Cut-off frequency, tens digit of the mantissa

M3 Cut-off frequency, units digit of the mantissa

E Cut-off frequency, exponent to base 10

Setting the hysteresis for the switching point

The hysteresis for the switching point is set as a percentage. The percentage refers to the set

limit value.

» Use the rotary coding switch "Switching Point Hysteresis [%]" to set the percentage for the
hysteresis: 0.5 %, 1.0 %, 2.5 %, 5.0 %, 7.5 %, 10.0 %, 12.5 %, 15.0 %, 17.5 %, 20 %.

Operation Setting the switching delay for the relay
LEDs » Use the rotary coding switch "ON/OFF delay [s]" to set the switch-on/switch-off delay of the
LED Pwr relay (changeover contact)
LED Red LED Green Meaning Switch position Switch-on delay Switch-off delay
Illuminated Off Initialization in progress, max.5 s 0/0 Off Off
Flashing (5 Hz) - Parameterization: Config pressed for less than 2 s 0.5/0 05s Off

(min. time). Parameterization not adopted. 0.75/0 075s Off
llluminated Off Parameterization: Config button pressed for 2...6 s. 1/0 1s off

Plausible parameterization adopted.

- . . 0/0.5 Off 05s

Flashing (5 Hz) Off Parameterization: Config pressed for longer than 0/0.75 off 0755

6 s (max. time). Parameterization not adopted. : - :
Flashes 1 x On Parameterization plausible, rotary coding switch or on 0 1s

DIP switch settings differ from the saved configura- 0.5/0.5 05s 05s

tion. 0.75/0.75 0.75s 0.75s
Flashes 2 x On Parameterization implausible, rotary coding 1/1 1s 1s

switch or DIP switch settings differ from the saved

. conﬁguranon. . Setting the duration for the startup delay (SUD)
llluminated Flashes 3 x Ambient temperature too high » Use the rotary coding switch "SUD" to set the duration for the startup delay: 0's,0.15,0.5s,
Off On Device is operational 1 s, 5 s, 10 s, 30 s, 60 s, 920 s, 120s
LED Ch1 Setting th . P for th .
LED Red LED Yellow Meaning ettlng:] e maXImur\"l reqt.ler;]c"y or t ime"asurlngr:'ange sible f ) ‘
Off On Sensor input switching state > U52ektHe rc>talil)—/1 co]d:(r;—'g s;NltiH Fr;i: [ H|f=-| t01$e|E:| e]mz(_.' pezrmklls—|5|b e frequency: 0.1 kHz,
Flashes 3 x On Short circuit at NAMUR input 0. 2,05 kHz, 2,15 kHz, 2.5 kHz, 10 kHz, 15 kHz, 20 kHz
Flashes 4 x On Wire break at NAMUR input
Flashes 5 x On Permissible measuring range exceeded
Off On:fin > 10 Hz Operating mode
Flashes: fin < 10 Hz
LED SUD
LED Yellow Meaning
Off SUD off or switch-on delay active after voltage connected or parameter-
izing mode set

On SUD active
LED Rel
LED Red LED Yellow Meaning
On Off Initialization in progress
Off Off Relay off
Off On Relay on
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Repair
The device is not intended for repair. Take defective devices out of operation and send them to
Turck for fault analysis. Observe our return acceptance conditions when returning the device

Wiring diagram

to Turck. ;

Disposal
The devices must be disposed of properly and do not belong in the domestic waste.
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Technical data
Electrical data
Supply circuit Contacts 15+ and 16- U=10...30VDC
P =approx.3W;

Relay output circuits Contacts 10,11, 12

U=250VAC,1=2A,S=500VA,
U=125VD(C, 1=05A
U=30VDC I=2A

P=60W

E1: contacts 7+ and 8-
E2 (SUD): contacts 5+ and 6-

Input circuits

potential free contact (E1, E2)
NAMUR sensor (E1, E2)
no-load voltage 8.2 V;

I, actuated < 1.45 mA;

I, non-actuated >1.74 mA
Impulse input (E1 only)
Low < 3V;5V<High<30V
NPN/PNP sensor (E1 only)
Low <3V;5V < High <12V

SUD (Start-up Delay)
signal input

Contacts 13+ and 14-

High > 10V, Low <3V

Sensor supply voltage Contacts 1+ and 2-

u=12v
oy, = 20 MA
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P Guide d utilisation rapide
IM12-FIO1-1S5F-1R-0/24VDC/K71

Documents supplémentaires
Sur le site www.turck.com, vous trouverez les documents suivants, qui complétent ce guide :
Fiche technique

Pour votre sécurité

Utilisation conforme

Les convertisseurs de fréquence IM12-FI01-1SF-1R-0/24VDC/K71 transmettent des signaux de
fréquence pouvant atteindre 20 000 Hz isolés galvaniquement. Ces appareils sont utilisés pour
surveiller des valeurs limites.

Les appareils ne doivent étre utilisés que conformément aux présentes instructions. Toute autre
utilisation est considérée comme non conforme. Turck décline toute responsabilité en cas de
dommages causés par une utilisation non conforme.

Consignes de sécurité générales
Seul un personnel formé et qualifié est habilité a monter, installer, utiliser et paramétrer
I'appareil ainsi qu'a en effectuer la maintenance.
L'appareil répond aux exigences CEM en rapport avec les zones industrielles. En cas
d'utilisation dans des zones résidentielles, des mesures doivent étre prises pour éviter les
interférences radio.

Description du produit
Apercu de I'appareil
Voir fig. 1 : vue de face, fig. 2 : dimensions

Fonctions et modes de fonctionnement

Les convertisseurs de fréquence IM12-FI01-1SF-1R-0/24VDC/K71 disposent d'un canal unique
et de deux entrées pour le raccordement de capteurs conformément a la norme EN 60947-
5-6 (NAMUR) ou de contacts libres de potentiel. De plus, une entrée a 3 fils et une entrée
d'impulsion sont disponibles. Un relais inverseur est disponible c6té sortie. Les appareils sont
paramétrés a l'aide de commutateurs de codage rotatifs et de commutateurs DIP, situés sur le
cOté. La sortie relais permet de vérifier si une valeur mesurée dépasse ou se trouve en dessous
d'une valeur limite, ou se trouve en dehors d'une plage de valeurs limites. La temporisation de
démarrage (SUD) est activée via l'entrée E2 ou E3 en fonction des paramétres.

Installation
» Fixez I'appareil sur un rail DIN conformément a la fig 3.

Raccordement

Reportez-vous a la fig. 4 pour connaitre I'affectation des bornes de I'appareil.
» Raccordez les appareils avec les bornes a vis conformément a la fig. 5.

» Raccordez les appareils avec les bornes a ressort conformément a la fig. 6.

Mise en service
L'appareil se met automatiquement en marche suite au raccordement des cables et a la mise
sous tension.

Fonctionnement

LED

LED Pwr

LED rouge LED verte Signification

Allumée Off Initialisation en cours, max. 5 s

Clignote (5 Hz) - Paramétrage : bouton de configuration enfoncé
pendant moins de 2 s (temps minimum). Paramé-

trage non adopté.

LED Rel

LED rouge LED jaune Signification

On Off Initialisation en cours
Off Off Relais désactivé

Off On Relais activé

Réglages et paramétrages

L'appareil dispose de huit commutateurs de codage rotatifs et de huit commutateurs DIP, situés

sur le coté, pour le réglage des parametres.

Adoption de la configuration

Les valeurs de paramétres définies doivent étre confirmées pour pouvoir étre adoptées par

I'appareil.

» Confirmez les valeurs : appuyez sur le bouton Config pendant 2...6 .

= Valeurs définies adoptées : les voyants LED/Err s'allument en vert.

= Valeurs définies non adoptées : les voyants LED/Err s'allument en vert, clignotement en
rouge.

Réglage des parametres via les commutateurs DIP

LU LTS Paramétre (LIRS Commutateur DIP droit
DIP gauche
S1 Surveillance de la ligne Off On
S2 Mode 2 points/4 points 2 points 4 points
S3 Contrdle de la vitesse de Sous-vitesse Survitesse
rotation : sous-vitesse/
survitesse
S4 Sens d'action des relais Non inversé Inversé
S5 Relais : fonction de ver- Inactif Actif
rouillage
S6 Relais : activer/désactiver  Activer verrouillé Désactiver verrouillé
verrouillé
S7 Entrée SUD E2 E3
S8 Mode SUD Dynamique Statique

Réglage de la valeur limite pour la surveillance de la vitesse de rotation
Mode 2 points : deux points de commutation sont définis via le réglage de la valeur limite
et de I'hystérésis. Si la valeur limite définie est dépassée ou inférieure, le relais passe a I'état
paramétré.
Mode 4 points : le réglage de la valeur limite et de I'hystérésis définit une fonction de
fenétre : point de commutation supérieur et inférieur et point de commutation supérieur et
inférieur avec un décalage de 20 %. Si la valeur limite inférieure n'est pas atteinte ou que la
valeur limite supérieure est dépassée, le relais passe a I'état paramétré.

v

Réglez la fréquence-limite en Hz a I'aide des commutateurs de codage rotatifs M1, M2, M3
etE.

Commutateur de Valeur limite = (M1 x 100 + M2 x 10 + M3) x 10E Hz
codage rotatif

M1 Fréquence-limite, chiffre des centaines de la mantisse
M2 Fréquence-limite, chiffre des dizaines de la mantisse
M3 Fréquence-limite, chiffre des unités de la mantisse

E Fréguence-limite, exposant a la base 10

Réglage de I'hystérésis pour le point de commutation

L'hystérésis du point de commutation est définie en pourcentage. Le pourcentage fait référence
a la valeur limite définie.

» Utilisez le commutateur de codage rotatif relatif a I'nystérésis du point de commutation [%]

Allumée Off Paramétrage : bouton de configuration enfoncé pour définir le pourcentage de I'hystérésis : 0,5 %, 1,0 %, 2,5 %, 5,0 %, 7,5 %, 10,0 %, 12,5 %,
pendant 2...6 s. Paramétrage plausible adopté. 15,0 %, 17,5 %, 20 %.
Clignote (5 Hz) Off Paramétrage : bouton de configuration enfoncé
pendant plus de 6 s (durée maximale). Paramétrage Réglage de la temporisation de commutation du relais
non adopté. » Utilisez le commutateur de codage rotatif relatif a la temporisation de mise sous/hors ten-
Clignote 1 x On Paramétrage plausible ; les réglages du commu- sion [s] pour régler la temporisation correspondante du relais (contact inverseur).
tateur de codage rotatif ou du commutateur DIP = ey " r .
différent de la configuration enregistrée. Position du commutateur em!)orlsatlon e mise sous em!)onsatlon e mise hors
Clignote 2 x On Paramétrage non plausible ; les réglages du com- tension tension
mutateur de codage rotatif ou du commutateur 0/0 Off Off
DIP différent de la configuration enregistrée. 0,5/0 0,5 seconde Off
Allumée Clignote 3 x Température ambiante trop élevée 0,75/0 0,75 seconde Off
Off On Appareil opérationnel 1/0 1 seconde Off
LED ch1 0/0,5 Off 0,5 seconde
q Al A 0/0,75 Off 0,75 seconde
LED rouge LED jaune Signification off d
Off On Etat de commutation, entrée du capteur on 1 seconde
Clignote 3 x On Court-circuit au niveau de I'entrée NAMUR 0,5/0,5 0,5 seconde 0,5 seconde
Clignote 4 x On Rupture de fil au niveau de I'entrée NAMUR 0,75/0,75 0,75 seconde 0,75 seconde
Clignote 5 x On Plage de mesure admissible dépassée 1 1 seconde 1 seconde
Off On:fin>10Hz Mode de fonctionnement ) ) L 3
Clignote : fin Réglage de la durée de la temporisation de démarrage (SUD)
<10Hz » Utilisez le commutateur rotatif SUD pour définir la durée de la temporisation de démarrage :
0s,0,1505s,1s5,55,105,305,605,90s,120s.
LED SUD
LED jaune Signification o i . o Réglage de la fréquence maximale pour la plage de mesure
Off Sub desactnveg ou terlnpgnlsano(rj\ de mésedsous tens!?n activée aprés la » Utilisez le commutateur rotatif de codage relatif & la valeur Fmax. [KHz] pour définir la
5 ?lesae S°t‘_‘5 ension ou fe reglage du mode de parametrage fréquence maximale autorisée : 0,1 kHz, 0,2 kHz, 0,5 kHz, 1 kHz, 1,5 kHz, 2 kHz, 5 kHz, 10 kHz,
n active

15 kHz, 20 kHz.

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraBRe 7, 45472 Milheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com

Réparation

L'appareil ne peut pas étre réparé. Mettez les appareils défectueux hors service et renvoyez-
les a Turck en vue d'un diagnostic des défauts. En cas de retour de l'appareil a Turck, veuillez
respecter nos conditions de retour.

Mise au rebut
Les appareils doivent étre mis au rebut de maniére appropriée et ne doivent pas étre
placés avec les ordures ménageres.
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Technical data
Electrical data
Supply circuit Contacts 15+ and 16- U=10...30VDC
P =approx.3W;
Relay output circuits Contacts 10,11, 12 U=250VAC,1=2A,S=500VA,

U=125VD(C, 1=05A
U=30VDC I=2A
P=60W

Input circuits E1: contacts 7+ and 8- potential free contact (E1, E2)
E2 (SUD): contacts 5+ and 6- NAMUR sensor (E1, E2)

no-load voltage 8.2 V;

I, actuated < 1.45 mA;

I, non-actuated >1.74 mA
Impulse input (E1 only)
Low < 3V;5V<High<30V
NPN/PNP sensor (E1 only)
Low <3V;5V < High <12V

SUD (Start-up Delay) Contacts 13+ and 14- High > 10V, Low <3V
signal input
Sensor supply voltage Contacts 1+ and 2- u=12V

| =20mA

max,
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Technical data

Electrical data

Supply circuit

Contacts 15+ and 16-

U=10...30VDC
P =approx.3W;

Relay output circuits

Contacts 10,11, 12

U=250VAC,1=2A,S=500VA,
U=125VD(C, 1=05A
U=30VDC I=2A

P=60W

Input circuits

E1: contacts 7+ and 8-

potential free contact (E1, E2)

E2 (SUD): contacts 5+ and 6- NAMUR sensor (E1, E2)

no-load voltage 8.2 V;

I, actuated < 1.45 mA;

I, non-actuated >1.74 mA
Impulse input (E1 only)
Low < 3V;5V<High<30V
NPN/PNP sensor (E1 only)
Low <3V;5V < High <12V

SUD (Start-up Delay)
signal input

Contacts 13+ and 14-

High > 10V, Low <3V

Sensor supply voltage

Contacts 1+ and 2- u=12V

lnax, = 20 MA

max,
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